Sterownik radiowy sterowany pilotem

RSC-2
Ogdlna charakterystyka “RSC-2"
Urzadzenie RSC-2 umozliwia uzytkownikowi zdalne zaticzanie | wylaczanie urzadzen elektronicznych
i elektrycznych przy pomocy pilota radiowego. Transmisja radiowa uzywana do komunikacji pilota z
sterownikiem RSC-2 jest catkowicie bezpieczna dzigki zastosowaniu systemu szyfrowanej transmisji
i danych “Keelog™® firmy Microchip Technology Inc. Wygladem zewngtrznym oraz rozmiarami
dokladnie odpowiada powszechnie stosowanym przekaznikom typu: HFV4, HFV7A firmy Hongfa,
GRL-5-1120 firmy Goodsky, firmy BOSCH Minirelays: 0332 019103. Domontazu sterownika RSC-2
mozna wykorzystac standardowo montowane w samochodach gniazda do wyzej wymienionych
przekaznikow RSC-2 to mate, ale jakze funkcjonalne urzadzenie posiada dwa kanaty sterowane
pilotem radiowym ktore w zaleznosci od wersji oprogramowania moga pracowac w trybie zaleznym
had7 niezaleznym_ Sterowniki RSC-2 moga wspotpracowac (jako elementy wykonawcze) Z innymi
podzespotami sterujacymii sygnalizacyjnymi.

Podstawowe funkcje “RSC-2”.

System generowania zmiennego kodu “KeeLoq ®” firmy Microchip.

Dwa kanaty pracujgce w trybie niezaleznym RSC-2e lub zaleznym RSC-2d i f.
Trwata pamiec pilotow, stanéw kanatow, konfiguracji po wytgczeniu zasilania.
Prosta i wygodna 4 funkcyjna konfiguracja za pomocg konfiguratora K-2.
Praca kanatu w trybie monostabilnym z regulacjg czasu do 600 sekund.
Mozliwos¢ zarejestrowania do 6 pilotéw w pamigci EEPROM.

Niezalezne (reset) wytaczenie kanatu / kanatow za pomoca pilota (np Banan).
Wyjscia kanatow z przecigzeniowym i termicznym zabezpieczeniem.
Sterowanie minusem zasilania (wyjscie otwarty kolektor).

Zaréwka 1
(12V)

Zaréwka 2

Kanat1 - Zardwika
Kanat2 - Zardwka2

Schemat podtaczen “RSC-2”

sterujgcego zaréwkamina 12V | [ Szczegoétowa instrukcja montazu, konfiguracji
i gwarancja znajduje sie wewnatrz opakowania.
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Wersje sterownika: "RSC-2"
RSC-2d: sterownik dysponujacy dwoma zaleznymi kanatami. Nacisnigeie przycisku Gtdwnego pilota
whicza minus zasilania na 1 kanale (wylaczajac minus zasilania na 2 kanale). Nacisnigcie przycisku
Funkcyjnego pilota wigcza minus zasilania na 2 kanale (wykczajac minus zasilania na 1 kanale).
RSC-2e: sterownik dysponujacy dwoma niezaleznymi kanatami. Macisnigcie przycisku Gtdwnego
pilota whacza lub wylacza minus zasilania na 1 kanale. Nacisnigcie przycisku Funkcyjnego pilota
whicza lub wylycza minus zasilania na 2 kanale.

RSC-2f: sterownik dysponujacy dwoma zaleznymi kanatami. Nacisnigcie przycisku Funkcyjnego
pilota wiacza minus zasilania na 1 kanale (wytaczajac minus zasilania na 2 kanale). Nacisnigcie
przycisku Pomocniczego pilota whcza minus zasilania na 2 kanale (\wylaczajac minus zasilania na

1 kanale). Przycisk Gtawny pilota kasuje aktywny kanat.

Podstawowe dane techniczne: Wartosé
Sredni zasieg pilotéw (mierzony w otwartej przestrzeni, przy widocznosci

bezposredniej przy matym poziomie zaktocer)... 50 metrow, = 30% przecigtnie 90 m max

Sredni czas sprawnosci baterii typu A23............ 6 do 12 miesigcy
Zalecany zakres temperatur poprawnej pracy. -20 do +60°C
Nominalne napigcie zasilania +10V do +18 V DC

System kodowania danych: KeeLoq® firmy Microchip Technology Inc.... 7,3 x 10" *kombinacji kodu
Czgstotliwosc transmisji danych (zalezna od rodzaju pilotow) . 433.92 MHz +5%
Gzutosci odbiornika radiowego (superreakcyjny) . -85dbm, +10%

Srednia moc nadawania pilota.................c.c..oeee. -~ max5mW, + 30%

Maksymalne obcigzenie 2 kanatow (tranzystora) Imax 3 A
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