


O

OZNACZENIAWERSJI SYSTEMÓW ZDALNEGO STEROWANIA.
„SR-2”

SR-2: Look Duet Ring Banan Banan Q Lider Q
SR-4/1: Look Duet Ring Banan PIS Banan Q Lider Q
SR-4/2: Look Duet Ring Banan, Banan Q Lider Q
SR-4/3: Banan Banan Q Lider Q
SR-4/4: Lider Q

a)
b)

REJESTRACJA PILOTÓW W SYSTEMIE.

a)
b) <S1>
c)
d) <S1> rejestracja pilotów
e)

f)
Uwaga ! Ten sam pilot mo¿e zostaæ zarejestrowany w systemie kilkakrotnie.

KONTROLAILOŒCI PILOTÓW ZAREJESTROWANYCH W SYSTEMIE.

WEJŒCIE DO KONFIGURACJI SYSTEMU.

a)
b) <S2>
c) <S2>,
d)
e) <S2>

SYGNALIZACJA AKTUALNEJ POZYCJI W KONFIGURACJI.

GÓLNA CHARAKTERYSTYKA SYSTEMÓW „SR-2” i „SR-4”.
„SR-2” „SR-4”

„SR-2” „SR-4”

NO:
NC:
COM:

„SR-2” „SR-4”

Firma Corado oferuje Pañstwu 4 kana³owy system zdalnego sterowania o doskona³ych parametrach elektrycznych i wysokiej jakoœci wykonania. Systemy i przeznaczone s¹
do zdalnego i bezprzewodowego sterowania urz¹dzeñ elektrycznych takich jak: alarmy mieszkaniowe i samochodowe, odbiorniki radiowe, rolety mieszkaniowe, bramy wjazdowe itp.
Sterowanie odbywa siê za pomoc¹ pilota. Transmisja sygna³u steruj¹cego odbywa siê droga radiow¹ (kodowan¹ cyfrowo) z pilota (nadajnika) do systemu (odbiornika). Urz¹dzenie w pe³ni
wykorzystuje system KeeLoq® firmy Microchip z USA. Standardowy zestaw systemu i do zdalnego sterowania sk³ada siê z 1 odbiornika oraz dwóch radio pilotów (nadajników,
breloków). Ka¿dy pilot ma zaprogramowany inny kod. Odbiornik musi nauczyæ siê i zapamiêtaæ kod ka¿dego pilota indywidualnie. Iloœæ pilotów w zestawie z odbiornikiem ograniczona jest do 6.
Wprowadzenie do pamiêci 6 pilota powoduje zapis i wyjœcie z procedury wgrywania pilotów. Je¿eli nast¹pi potrzeba wyeliminowania z systemu zagubionego lub skradzionego pilota
wymagane jest usuniêcie wszystkich zapamiêtanych pilotów oraz ponowne zarejestrowanie w systemie posiadanych pilotów. System wyposa¿ony jest w wyjœcia przekaŸnikowe ze stykami
typu NO, NC, COM o nominalnym obci¹¿eniu 10Ana 1 styk:

normalnie otwarte w stanie spoczynku,
normalnie zwarte w stanie spoczynku,
prze³¹czaj¹ce miêdzy stykami NC i NO.

System wyposa¿ony jest w wyjœcie “S” dla zewnêtrznej sygnalizacji akustycznej oraz kolorowe diody LED dla ka¿dego kana³u z osobna dla sygnalizacji wizualnej. System zosta³
zaprojektowany i wykonany w taki sposób aby mo¿liwa by³a praca i konfiguracja bez u¿ycia pilotów. W tym wypadku, uk³ad bêdzie oznaczony inaczej i dostêpny na zamówienie u lokalnych
dystrybutorów lub w firmie Corado. System powinien byæ instalowany w pomieszczeniu suchym oraz mo¿liwie wysoko - 2 do 3 m nad poziomem pod³ogi w przypadku mieszkania, gara¿u czy
warsztatu. W przypadku monta¿u systemu w samochodzie nale¿y wybraæ miejsce w kabinie oraz, dodatkowo, zabezpieczyæ przed zalaniem wod¹. Odbiornik nie mo¿e byæ os³oniêty
urz¹dzeniami elektro-energetycznymi lub metalowymi stanowi¹cymi ekran dla fal radiowych gdy¿ spowoduje to ograniczenie zasiêgu dzia³ania radio pilotów. Ograniczenia w zasiêgu dzia³ania
mog¹ byæ tak¿e powodowane przez lokalne zak³ócenia radiowe lub inne nadawcze urz¹dzenia radiowe. Przed ka¿d¹ trwa³¹ instalacj¹ odbiornika nale¿y przeprowadziæ test zasiêgu dzia³ania
zestawu w miejscu instalacji. Producent przekazuje do sprzeda¿y zestaw i w stanie gotowym do zastosowania wraz z zaprogramowanymi pilotami oraz ustawieniami
fabrycznymi. Wszelkie zmiany wymagaj¹ce niezawodnego funkcjonowania systemu powinny byæ przeprowadzone przez monta¿ystê systemu lub klienta we w³asnym zakresie na w³asn¹
odpowiedzialnoœæ. Producent udziela 2 letniej gwarancji na odbiornik systemu oraz 1 rok na piloty pracuj¹ce w systemie od daty okreœlonej na plombie gwarancyjnej. Pozosta³e warunki
wyszczególnione zosta³y w karcie gwarancyjnej firmy Corado.

System . Wersja ze z³¹czem i 12 przewodow¹, kolorow¹ wi¹zk¹ do monta¿u w samochodzie, (2 kana³y) standardowo z 2 przekaŸnikami i 3 lub 4 kana³ zamiennie z wyjœciem tranzystora
w uk³adzie otwarty kolektor z mo¿liwoœci¹ rêcznego prze³¹czenia zamiennie z 3 kana³u na kana³ 4. Oczywiœcie, warunkiem dzia³ania 3 kana³u lub 4 jest posiadanie stosownego pilota (3 lub 4
przyciski). posiadaj¹ t¹ sam¹ elektronikê i nie. Podstawowa ró¿nica pomiêdzy systemami na rodzaju
z³¹cza z wyprowadzonymi stykami przekaŸników, maksymalnej iloœæ dostêpnych kana³ów oraz iloœci¹ wejœæ TRIGGER/RESET..

(2 kana³y) dostêpne piloty: , , , , oraz (z rezonatorem kwarcowym SAW 433,92 MHz)
(1 kana³) dostêpne piloty: , , , , , oraz (z rezonatorem kwarcowym SAW 433,92 MHz)
(2 kana³y) dostêpne piloty: , , , oraz (z rezonatorem kwarcowym SAW 433,92 MHz)
(3 kana³y) dostêpne piloty: , oraz (z rezonatorem kwarcowym SAW 433,92 MHz)
(4 kana³y) dostêpne piloty: (z rezonatorem kwarcowym SAW 433,92 MHz).

konwencjonalny (strojony 366 MHz),
z rezonatorem kwarcowym SAW (433,92 MHz) dodatkowo oznaczenie „Q”.

Aby zarejestrowaæ nowego pilota do sterownika nale¿y:
wy³¹czyæ zasilanie sterownika,
nacisn¹æ przycisk sterownika (przycisk koloru czerwonego zamontowany na p³ytce sterownika),
w³¹czyæ zasilanie,
po 5 sekundach zwolniæ przycisk (kolor czerwony). Je¿eli system wszed³ do funkcji to 3 x mrugnie czerwona dioda LED (1 kana³u),
naciœnij i przytrzymaj dowolny przycisk w pilocie do momentu 3 krotnego mrugniêcia czerwonej diody LED (1 kana³u). Je¿eli pojawi siê 3 krotne mrugniêcie diody LED czerwonej
zwolnij przycisk w pilocie,
naciœnij dowolny przycisk nastêpnego pilota wed³ug takiej samej procedury (patrz punkt e), je¿eli pojawi siê 3 krotne mrugniêcie diody LED czerwonej zwolnij przycisk w pilocie.

Naciœniêcie 6 pilota przy rejestracji powoduje zapisanie i automatyczne wyjœcie z funkcji rejestracji
pilotów. Od tego momentu system reaguje na piloty i wykonuje ¿¹dane rozkazy.
Opis przyporz¹dkowania przycisków pilota do kana³ów sterownika zamieszczono na stronie nr 8.

System obs³uguje maksymalnie 6 sztuk pilotów. Je¿eli naciœniemy na krótko przycisk <S2> (przycisk koloru: czarnego, szarego lub bia³ego zamontowany na p³ytce sterownika) system
zasygnalizuje diod¹ LED wraz z krótkimi za³¹czeniami przekaŸnika kana³u 1. Iloœæ mrugniêæ diod¹ LED wraz z krótkimi za³¹czeniami przekaŸnika kana³u 1 odpowiada iloœci pilotów
zarejestrowanych w systemie. Sygnalizacja ta mo¿liwa jest nawet podczas pracy systemu.
Pilot MASTER i pilot SERWISOWY (opisane w dalszej czêœci instrukcji, patrz strona nr 4) s¹ widoczne w funkcji KONTROLAILOŒCI PILOTÓW ZAREJESTROWANYCH W SYSTEMIE.
Zastosowanie pilotów MASTER oraz SERWISOWY zamieszczono w dalszej czêœci instrukcji (patrz: Dodatkowe funkcje sterownika).

Przed wejœciem do konfiguracji nale¿y od³¹czyæ urz¹dzenia do³¹czone do sterownika i do³¹czyæ jedynie zasilanie (aby uzyskaæ dŸwiêkow¹ sygnalizacjê stanu sterownika nale¿y do³¹czyæ
BUZER - schemat do³¹czenia BUZER’a znajduje siê w dalszej czêœci niniejszej instrukcji obs³ugi sterownika, patrz strona nr 6).
Aby wejœæ do konfiguracji systemu nale¿y:

wy³¹czyæ zasilanie sterownika,
nacisn¹æ przycisk (czarny, szary lub bia³y) znajduj¹cy siê na p³ytce systemu,
jednoczeœnie, trzymaj¹c przycisk w³¹czyæ zasilanie sterownika,
odczekaæ 5 sekund,
zwolniæ przycisk (przy nadal w³¹czonym zasilaniu systemu), w momencie zwolnienia przycisku dioda LED czerwona 2 x mrugnie (przekaŸnik 1 kana³u 2 x za³¹czy siê). Oznacza to
poprawne wejœcie do konfiguracji sterownika oraz ustawienie na 1 pozycji w konfiguracji.

Sterownik posiada rozbudowan¹ konfiguracjê umo¿liwiaj¹c¹ dostosowanie trybu pracy poszczególnych kana³ów w zale¿noœci od potrzeb u¿ytkownika.Aktualn¹ pozycjê w konfiguracji (1 z 18)
system sygnalizuje iloœci¹ równoczesnych w³¹czeñ diody LED oraz przekaŸnika 1 kana³u na czas 0,5 sekundy. Dziêki okresowemu wykonywaniu tej czynnoœci u¿ytkownik wie, na której pozycji
w konfiguracji aktualnie siê znajduje. Je¿eli system okresowo w³¹cza diodê LED oraz przekaŸnik 1 kana³u 1 x oznacza to i¿ aktualnie jesteœmy na 1 pozycji w konfiguracji - ustawienie trybu
pracy (bistabilny lub monostabilny) dla 1 kana³u.
Je¿eli nie uda³o siê wejœæ do konfiguracji nale¿y powtórzyæ procedurê wejœcia do konfiguracji systemu (pocz¹wszy od punktu a).

Wszystkie systemy i prawie identyczne oprogramowa i polega
z

„SR-2” „SR-4” SR-2 SR-4

DOSTÊPNE TYPY PILOTÓW OFEROWANE DO SYSTEMU W ZALE¯NOŒCI OD ILOŒCI KANA£ÓW.

RODZAJE PILOTÓW.

i
Instrukcja Monta¿u i Konfiguracji Wielokana³owego Systemu Zdalnego Sterowania
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WYJŒCIE Z KONFIGURACJI Z ZAPISANIEM USTAWIEÑ.
nacisn¹æ, na co najmniej 2 sekundy oba przyciski jednoczeœnie: <S1> (czerwony) i <S2>

(czarny, szary lub bia³y).

WYJŒCIE Z KONFIGURACJI BEZ ZAPISYWANIAAKTUALNYCH USTAWIEÑ.

TABELAUSTAWIEÑ FUNKCJI W KONFIGURACJI, PORUSZENIE W OBRÊBIE KONFIGURACJI.

Przycisk <S1>

Przycisk <S2>

PRACAKANA£U W TRYBIE MONOSTABILNYM.

PRACA KANA£U W TRYBIE BISTABILNYM.

Aby wyjœæ z konfiguracji (po zakoñczeniu ustawieñ) i zapisaæ aktualne ustawienia nale¿y
Zalecamy wciœniêcie wpierw przycisku <S2> (czarny, szary lub bia³y) i dopiero, trzymaj¹c <S2>, wcisn¹æ przycisk <S1> (czerwony). System zapisze ustawienia do

pamiêci potwierdzaj¹c to 3 x mrugniêciem diody LED wraz z za³¹czeniem przekaŸnika kana³u 1 i jednoczeœnie prze³¹czy urz¹dzenie w tryb normalnej pracy.

Aby wyjœæ z konfiguracji bez zapisywania aktualnych ustawieñ nale¿y od³¹czyæ zasilanie na czas minimum 5 sekund.

Tabela ustawieñ sk³ada siê z 2 kolumn i 18 wierszy oraz przedstawia mo¿liwoœci ustawieñ trybów pracy poszczególnych kana³ów. Po lewej i prawej stronie tabeli przedstawiono rodzaje
dostêpnych funkcji wraz ze sposobem ich sygnalizacji. Konfigurowanie trybów pracy dokonywane jest przy u¿yciu dwóch przycisków:

(kolor czerwony) s³u¿y do zmiany stron w tabeli z lewej na praw¹ i z prawej na lew¹ oraz umo¿liwia rozpoczêcie i zakoñczenie rejestracji czasu pracy kana³u w trybie
monostabilnym.

(kolor: czarny, szary lub bia³y) s³u¿y do wejœcia do konfiguracji systemu, pozwala na zmiany rodzaju funkcji konfigurowanego kana³u przy poruszaniu siê w pionie w zakresie od
1 do 18 pozycji. Ka¿de krótkie naciœniêcie i zwolnienie przycisku <S2>, bêd¹c w konfiguracji, powoduje przejœcie w pionie w dó³ o 1 pozycjê do nastêpnej funkcji. Bêd¹c na pozycji 18,
naciskaj¹c i zwalniaj¹c przycisk <S2> przejdziemy na 1 pozycjê w konfiguracji. W ka¿dej funkcji ustawianej w konfiguracji dla ³atwej mo¿liwoœci przyswojenia podane s¹ 2 liczby. Pierwsza od
lewej (tu¿ po nawiasie) oznacza pozycjê w poziomie w konfiguracji i mo¿e wynosiæ od 1 do 18. Druga liczba, pierwsza od prawej (tu¿ przed nawiasem zamykaj¹cym) oznacza pozycje w
poziomie w konfiguracji i mo¿e wynosiæ od 1 do 2, odpowiada to iloœci b³ysków diody LED czerwonej 1 kana³u podczas tego ustawienia, na przyk³ad.: [1-2] oznacza: 1 - pierwsz¹ pozycjê w
konfiguracji (w pionie) czyli ustawienie trybu pracy dla 1 kana³u, 2 - ustawienie trybu bistabilnego dla 1 kana³u.

a) Naciœniêcie i puszczenie przycisku w pilocie powoduje w³¹czenie kana³u na czas ustawiony w konfiguracji (pozycje 15 - 18 zale¿nie od kana³u). System zosta³ zaprojektowany tak, aby
umo¿liwi³ przed³u¿anie impulsu monostabilnego. Za³ó¿my, ¿e system ma ustawiony kana³ 1 jako monostabilny na czas 3 sekund. Je¿eli na krótko naciœniemy przycisk w pilocie 1 kana³u to
uruchomimy 1 kana³ na czas 3 sekund. Je¿eli w okresie 3 sekund ponownie naciœniemy ten sam p zycisk to przed³u¿ymy czas o nastêpne 3 sekundy. Je¿eli co 1 sekundê bêdziemy naciskaæ
przycisk 1 kana³u to ka¿dorazowo bêdziemy przed³u¿aæ czas pracy kana³u o 3 sekundy.

b) Naciœniêcie i trzymanie przycisku pilota danego kana³u powoduje w³¹czenie tego¿ kana³u na czas trzymania przycisku pilota.

Ka¿de naciœniêcie przycisku w pilocie powoduje zmianê wyjœcia na przeciwny: kana³ w³¹czony zostanie wy³¹czony, kana³ wy³¹czony zostanie w³¹czony.

r

USTAWIENIAFABRYCZNE.

USTAWIENIE TRYBU MONOSTABILNEGO.
[1-1] monostabilnie
[2-1] monostabilnie
[3-1] monostabilnie
[4-1] monostabilnie

Poni¿szy opis bêdzie aktualny gdy znajdujemy siê w konfiguracji systemu na pozycji 1

Systemy oferowane s¹ z poni¿szymi (fabrycznymi) ustawieniami:
1 kana³, tryb monostabilny, czas 1 sekunda, RESET ujemnym impulsem, zarejestrowano 2 piloty.
2 kana³, tryb monostabilny, czas 1 sekunda, RESET ujemnym impulsem, zarejestrowano 2 piloty.
3 kana³, tryb monostabilny, czas 1 sekunda, RESET ujemnym impulsem, zarejestrowano 2 piloty.
4 kana³, tryb monostabilny, czas 1 sekunda, RESET ujemnym impulsem, zarejestrowano 2 piloty.

1 kana³ (bêd¹c w konfiguracji na pozycji 1, naciœnij i zwolnij 2 x przycisk <S1>).
2 kana³ (bêd¹c w konfiguracji na pozycji 1, naciœnij i zwolnij 1 x <S2>, a nastêpnie 2 x <S1>).
3 kana³ (bêd¹c w konfiguracji na pozycji 1, naciœnij i zwolnij 2 x <S2>, a nastêpnie 2 x <S1>).
4 kana³ (bêd¹c w konfiguracji na pozycji 1, naciœnij i zwolnij 3 x <S2>, a nastêpnie 2 x <S1>).

Na pozycji od 1 do 4 w konfiguracji mamy mo¿liwoœæ ustawienia kana³ów w tryb pracy monostabilny. Aby móc zmieniæ aktualne ustawienie trybu pracy kana³ów (1 do 4) nale¿y wejœæ do
konfiguracji (patrz: Wejœcie do konfiguracji systemu).

(patrz: Tabela ustawieñ funkcji w konfiguracji, poruszanie w obrêbie konfiguracji). Aby ustawiæ 1
kana³ w tryb pracy monostabilny nale¿y nacisn¹æ i zwolniæ przycisk <S1> (dioda LED czerwona 2 x mrugnie wraz z za³¹czeniem przekaŸnika kana³u 1) oraz ponownie nacisn¹æ i zwolniæ
przycisk <S1> (dioda LED czerwona 1 x mrugnie wraz z za³¹czeniem przekaŸnika kana³u 1) potwierdzaj¹c ustawienie kana³u 1 do pracy w trybie monostabilnym.Analogicznie postêpujemy dla
kolejnych kana³ów, nale¿y pamiêtaæ i¿ aby ustawiæ kana³ 2 nale¿y przejœæ na 2 pozycjê w konfiguracji, kana³ 3 na 3 pozycjê w konfiguracji a kana³ 4 na 4 pozycjê w konfiguracji. Przejœcie do
nastêpnej pozycji w konfiguracji dokonujemy przez wciœniêcie i zwolnienie przycisku <S2>.

Ustawienie trybu monostabilne 1 kana³u
Ustawienie trybu monostabilne 2 kana³u
Ustawienie trybu monostabilne 3 kana³u
Ustawienie trybu monostabilne 4 kana³u

Standardowe ustawienie trybu pracy przycisków 1 kana³u
Standardowe ustawienie trybu pracy przycisków 2 kana³u
Standardowe ustawienie trybu pracy przycisków 3 kana³u
Standardowe ustawienie trybu pracy przycisków 4 kana³u

Ustawienie trybu brama
Ustawienie trybu brama

RESET 1 kana³u
RESET 2 kana³u
RESET 3 kana³u
RESET 4 kana³u

Monostabilny START (rozpoczêcie zapisu czasu, kana³ 1)
Monostabilny START (rozpoczêcie zapisu czasu, kana³ 2)
Monostabilny START (rozpoczêcie zapisu czasu, kana³ 3)
Monostabilny START (rozpoczêcie zapisu czasu, kana³ 4)

Ustawienie trybu bistabilne 1 kana³u
Ustawienie trybu bistabilne 2 kana³u
Ustawienie trybu bistabilne 3 kana³u
Ustawienie trybu bistabilne 4 kana³u

Zale¿ne ustawienie trybu pracy przycisków 1 kana³u
Zale¿ne ustawienie trybu pracy przycisków 2 kana³u
Zale¿ne ustawienie trybu pracy przycisków 3 kana³u
Zale¿ne ustawienie trybu pracy przycisków 4 kana³u

Ustawienie klasyczne pracy systemu
Ustawienie klasyczne pracy systemu

TRIGGER 1 kana³u
TRIGGER 2 kana³u
TRIGGER 3 kana³u
TRIGGER 4 kana³u

Monostabilny STOP (zakoñczenie zapisu czasu, kana³ 1)
Monostabilny STOP (zakoñczenie zapisu czasu, kana³ 2)
Monostabilny STOP (zakoñczenie zapisu czasu, kana³ 3)
Monostabilny STOP (zakoñczenie zapisu czasu, kana³ 4)18
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2 x mrugniêcie diody czerwonej (1 kana³u)
po naciœniêciu i zwolnieniu przycisku S1

1 x mrugniêcie diody czerwonej (1 kana³u)
po naciœniêciu i zwolnieniu przycisku S1
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USTAWIENIE TRYBU BISTABILNEGO.
[1-2] bistabilnie
[2-2] bistabilnie
[3-2] bistabilnie
[4-2] bistabilnie

Poni¿szy opis bêdzie aktualny gdy znajdujemy siê w konfiguracji systemu na pozycji 1

STANDARDOWE USTAWIENIE TRYBU PRACY PRZYCISKÓW.

[5-1] standard
[6-1] standard
[7-1] standard
[8-1] standard

ZALE¯NE USTAWIENIE TRYBU PRACY PRZYCISKÓW.
[5- zale¿ne
[6- zale¿ne
[7- zale¿ne
[8- zale¿ne

[5- zale¿ny
[6- niezale¿ny

[5- niezale¿ny
[6- ale¿ny

USTAWIENIE TRYBU BRAMA.
[9-1] tryb brama
[10-1] tryb brama

ustawienia mieszane
[9-1] tryb brama
[10-1] tryb brama

[9-1] przycisku g³ównego

a)
b)
c)
d)

KLASYCZNE
[9-
[10-

1 kana³ (bêd¹c w konfiguracji na pozycji 1, naciœnij i zwolnij 1 x przycisk <S1>).
2 kana³ (bêd¹c w konfiguracji na pozycji 1, naciœnij i zwolnij 1 x <S2>, a nastêpnie 1 x <S1>).
3 kana³ (bêd¹c w konfiguracji na pozycji 1, naciœnij i zwolnij 2 x <S2>, a nastêpnie 1 x <S1>).
4 kana³ (bêd¹c w konfiguracji na pozycji 1, naciœnij i zwolnij 3 x <S2>, a nastêpnie 1 x <S1>).
Na pozycji od 1 do 4 w konfiguracji mamy mo¿liwoœæ ustawienia kana³ów w tryb pracy bistabilny.Aby móc zmieniæ aktualne ustawienie trybu pracy kana³ów (1 do 4) nale¿y wejœæ do konfiguracji
(patrz: Wejœcie do konfiguracji systemu).

(patrz: Tabela ustawieñ funkcji w konfiguracji, poruszanie w obrêbie konfiguracji). Aby ustawiæ 1
kana³ w tryb pracy bistabilny nale¿y nacisn¹æ i zwolniæ przycisk <S1> (dioda LED czerwona 2 x mrugnie wraz za³¹czeniem przekaŸnika kana³u 1) potwierdzaj¹c ustawienie kana³u 1 do pracy w
trybie bistabilnym. Analogicznie postêpujemy dla kolejnych kana³ów, nale¿y pamiêtaæ i¿ aby ustawiæ kana³ 2 nale¿y przejœæ na 2 pozycjê w konfiguracji, kana³ 3 na 3 pozycjê w konfiguracji a
kana³ 4 na 4 pozycjê w konfiguracji.

Ustawienie to oznacza i¿ do ka¿dego przycisku pilota przydzielony jest 1 kana³. Jeden przycisk w pilocie steruje jednym kana³em, w³¹cza go i wy³¹cza w trybie mono lub bistabilnym.
1 kana³ (bêd¹c w konfiguracji na pozycji 1, naciœnij i zwolnij 4 x <S2>, a nastêpnie 2 x <S1>).
2 kana³ (bêd¹c w konfiguracji na pozycji 1, naciœnij i zwolnij 5 x <S2>, a nastêpnie 2 x <S1>).
3 kana³ (bêd¹c w konfiguracji na pozycji 1, naciœnij i zwolnij 6 x <S2>, a nastêpnie 2 x <S1>).
4 kana³ (bêd¹c w konfiguracji na pozycji 1, naciœnij i zwolnij 7 x <S2>, a nastêpnie 2 x <S1>).

kana³ (bêd¹c w konfiguracji na pozycji 1, naciœnij i zwolnij 4 x <S2>, a nastêpnie <S1>).
kana³ (bêd¹c w konfiguracji na pozycji 1, naciœnij i zwolnij 5 x <S2>, a nastêpnie <S1>).
kana³ (bêd¹c w konfiguracji na pozycji 1, naciœnij i zwolnij 6 x <S2>, a nastêpnie <S1>).
kana³ (bêd¹c w konfiguracji na pozycji 1, naciœnij i zwolnij 7 x <S2>, a nastêpnie <S1>).

Zale¿ne ustawienie pracy przycisków powoduje zale¿n¹ pracê kana³ów a to z kolei oznacza i¿ n ciœniêcie przycisku 1 kana³u spowoduje w³¹czenie kana³u 1. Natomiast naciœniêcie przycisku 2
kana³u spowoduje wy³¹czenie kana³u 1 i jednoczesne w³¹czenie kana³u 2. Funkcja ta dzia³a zarówno w trybie bistabilnym jak i monostabilnym. W przypadku pracy kana³u w trybie
monostabilnym skróci czas jego pracy.
W celu bli¿szego wyjaœnienia dzia³ania tej funkcji poni¿ej przedstawiono przyk³ad dzia³ania kana³ów w trybie zale¿nym.
Do 1 przycisku w pilocie przypisany jest 1 kana³, natomiast do 2 przycisku w pilocie przypisany jest 2 kana³.
Je¿eli naciœniemy 1 przycisk w pilocie to w³¹czy siê 1 kana³ w trybie monostabilnym lub bistabilnym, zale¿nie od ustawieñ w konfiguracji (poziomo, 1 pozycja, lewa lub prawa strona tabeli).
Naciœniêcie przycisku 2 w pilocie podczas trwania w³¹czonego kana³u 1, spowoduje wy³¹czenie kana³u 1 i w³¹czenie kana³u 2. Ponowne naciœniêcie przycisku 1 kana³u spowoduje wy³¹czenie
kana³u 2 oraz w³¹czenie kana³u 1. Taka sama procedura dotyczy kana³ów 3 i 4. Oczywiœcie, mo¿emy w konfiguracji ustawiæ, ¿e 1 kana³ bêdzie zale¿ny od 2, a 2 kana³ nie bêdzie zale¿ny od
kana³u 1 lub odwrotnie. Wówczas w konfiguracji nale¿y ustawiæ:
1 kana³ (bêd¹c w konfiguracji na pozycji 1, naciœnij i zwolnij 4 x <S2>, a nastêpnie <S1>),
2 kana³ (bêd¹c w konfiguracji na pozycji 1, naciœnij i zwolnij 5 x <S2>, a nastêpnie 2 x <S1>).

2 kana³ bêdzie zale¿ny od 1 a 1 kana³ nie bêdzie zale¿ny od kana³u 2. Wówczas w konfiguracji nale¿y ustawiæ:
1 kana³ (bêd¹c w konfiguracji na pozycji 1, naciœnij i zwolnij 4 x <S2>, a nastêpnie 2 x <S1>),
2 kana³ (bêd¹c w konfiguracji na pozycji 1, naciœnij i zwolnij 5 x <S2>, a nastêpnie <S1>).

1 kana³ i 2 kana³ razem ustawienie systemu w (1 brama), (bêd¹c w konfiguracji na pozycji 1, naciœnij i zwolnij 8 x <S2>, a nastêpnie 2 x <S1>).
3 kana³ i 4 kana³ razem ustawienie systemu w (2 brama), (bêd¹c w konfiguracji na pozycji 1, naciœnij i zwolnij 9 x <S2>, a nastêpnie 2 x <S1>).

W trybie bramy do obs³ugi 1 przycisku w pilocie przyporz¹dkowane s¹ 2 kana³y: kana³ 1 i kana³ 2.
W trybie bramy do obs³ugi 2 przycisku w pilocie przyporz¹dkowane s¹ 2 kana³y: kana³ 3 i kana³ 4.
Mo¿liwe s¹ na przyk³ad:
1 kana³ i 2 kana³ razem ustawienie systemu w , 3 kana³ monostabilny lub bistabilny, 4 kana³ bistabilny lub monostabilny.
3 kana³ i 4 kana³ razem ustawienie systemu w ,1 kana³ monostabilny lub bistabilny, 2 kana³ bistabilny lub monostabilny.
Ustawienie . Ka¿de naciœniêcie w pilocie powoduje sta³¹ sekwencje dzia³ania wyjœæ:
- 1 naciœniêcie przycisku 1 w pilocie spowoduje za³¹czenie 1 kana³u (przekaŸnika),
- 2 naciœniêcie przycisku 1 w pilocie spowoduje wy³¹czenie 1 kana³u (przekaŸnika),
- 3 naciœniêcie przycisku 1 w pilocie spowoduje za³¹czenie 2 kana³u (przekaŸnika) o ile takie wyjœcie dany typ systemu posiada,
- 4 naciœniêcie przycisku 1 w pilocie spowoduje wy³¹czenie 2 kana³u (przekaŸnika).
W celu bli¿szego wyjaœnienia dzia³ania, poni¿ej zosta³ opisany przyk³ad dzia³ania kana³ów.
W trybie bramy [9-1] do obs³ugi 1 przycisku w pilocie przyporz¹dkowane s¹ 2 kana³y: kana³ 1 i kana³ 2.
W trybie bramy [10-1] do obs³ugi 2 przycisku w pilocie przyporz¹dkowane s¹ 2 kana³y: kana³ 3 i kana³ 4.
Ka¿de kolejne naciœniêcie przycisku w pilocie spowoduje sta³¹ sekwencje dzia³ania wyjœæ:

1 naciœniêcie powoduje za³¹czenie 1 kana³u (przekaŸnika),
2 naciœniêcie powoduje wy³¹czenie 1 kana³u (przekaŸnika) pod warunkiem, ¿e to wyjœcie (przekaŸnik) jest aktualnie za³¹czony, je¿eli nie system przechodzi do punktu c jak poni¿ej,
3 naciœniêcie powoduje za³¹czenie 2 kana³u (przekaŸnika),
4 naciœniêcie powoduje wy³¹czenie 2 kana³u (przekaŸnika) pod warunkiem, ¿e to wyjœcie (przekaŸnik) jest ju¿ za³¹czony, je¿eli nie, system przechodzi do punktu a jak wy¿ej.

Dzia³anie 2 przycisku w pilocie powoduje identyczn¹ sekwencje dzia³añ, jak 1 przycisku, z tym ¿e dotyczy 3 kana³u i 4 kana³u. Do ka¿dego kana³u przypisane jest, na sta³e, jedno wejœcie
TRIGGER/RESET. W przypadku 4 kana³owego systemu mamy 4 wejœcia. W zale¿noœci od potrzeby wejœcie to mo¿e byæ ustawione jako: RESET (zatrzymanie pracy kana³u) i TRIGGER
(rozpoczêcie pracy kana³u). Je¿eli podczas dzia³ania wyjœcia 1 kana³u (w trybie monostabilnym lub bistabilnym) na wejœcie TRIGGER/RESET 1 kana³u zostanie podany impuls masy o czasie
d³u¿szym ni¿ 0,2 sekundy spowoduje to zatrzymanie pracy 1 kana³u. Sytuacja ta dotyczy pozosta³ych 3 kana³ów o ile dany typ systemu posiada takie wejœcie (TRIGGER/RESET) i zosta³o ono
odpowiednio ustawione w konfiguracji systemu.Je¿eli w konfiguracji systemu ustawiono wejœcie 2 TRIGGER/RESET jako TRIGGER, to pojawianie siê sygna³u masy na wejœciu 2 spowoduje
tylko 1 krok w dzia³aniu systemu z 2 mo¿liwych w kierunku od punktu (a) do (d) w³¹cznie.

1 kana³ i 2 kana³ klasyczne ustawienie 1 i 2 kana³u (bêd¹c w konfiguracji na pozycji 1, naciœnij i zwolnij 8 x <S2>, a nastêpnie <S1>).
3 kana³ i 4 kana³ klasyczne ustawienie 3 i 4 kana³u (bêd¹c w konfiguracji na pozycji 1, naciœnij i zwolnij 9 x <S2>, a nastêpnie <S1>).

to ma za zadanie rozdzielenie kana³ów wyjœciowych (w odró¿nieniu od trybu brama) i powrót do klasycznego trybu pracy systemu. Ka¿dy przycisk w pilocie posiada
przyporz¹dkowany kana³ na danym wyjœciu.

1
2
3
4

a

lub odwrotnie:

Ustawienie

2]
2]
2]
2]

2]
1]

1]
2] z

USTAWIENIE PRACY SYSTEMU.
2]
2]
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Bêd¹c
w konfiguracji
na pozycji 1 a

Naciœnij i zwolnij
14 x <S2>

b

Naciœnij
<S1>

c

Zwolnij
<S1>

e

Odczekaj
¿¹dany czas

d

RESET
[11-1]
[12-1]
[13-1]
[14-1]

w konfiguracji systemu RESET

TRIGGER
[11-2]
[12-2]
[13-2]
[14-2]

w konfiguracji systemu
TRIGGER

MONOSTABILNY START-STOP
[15]
[16]
[17]
[18]

DODATKOWE FUNKCJE STEROWNIKA.

SYGNALIZACJA STANU W£¥CZENIA/WY£¥CZENIA KANA£U.

SYGNALIZACJA STANU ZU¯YCIA BATERII W PILOCIE.

PILOT MASTER.
„SR-2” „SR-4”

(zatrzymanie pracy kana³u).
1 kana³ zatrzymanie pracy kana³u 1 (bêd¹c w konfiguracji na pozycji 1, naciœnij i zwolnij 10 x <S2>, a nastêpnie 2 x <S1>).
2 kana³ zatrzymanie pracy kana³u 2 (bêd¹c w konfiguracji na pozycji 1, naciœnij i zwolnij 11 x <S2>, a nastêpnie 2 x <S1>).
3 kana³ zatrzymanie pracy kana³u 3 (bêd¹c w konfiguracji na pozycji 1, naciœnij i zwolnij 12 x <S2>, a nastêpnie 2 x <S1>).
4 kana³ zatrzymanie pracy kana³u 4 (bêd¹c w konfiguracji na pozycji 1, naciœnij i zwolnij 13 x <S2>, a nastêpnie 2 x <S1>).
Do ka¿dego kana³u przypisane jest na sta³e jedno wejœcie TRIGGER/RESET. Wejœcie to mo¿e byæ ustawione jako wejœcie . Je¿eli podczas dzia³ania kana³u 1
(w trybie monostabilnym lub bistabilnym), na wejœcie 1 TRIGGER/RESET (1 kana³ ) zostanie podany impuls masy o czasie wiêkszym ni¿ 0,2 sekundy spowoduje to zatrzymanie pracy kana³u 1.
Ta sama sytuacja dotyczy wszystkich kana³ów o ile dany typ systemu posiada takie wejœcie. Je¿eli kana³ jest ustawiony jako bistabilny to podanie sygna³u RESET spowoduje zatrzymanie pracy
i sygnalizacjê 2 x wyjœcie “S”. Je¿eli kana³ ustawiony jest w tryb monostabilny to podanie sygna³u RESET spowoduje zatrzymanie pracy bez sygnalizacji na wyjœciu “S”.

(rozpoczêcie pracy kana³u).
1 kana³ rozpoczêcie pracy kana³u 1 (bêd¹c w konfiguracji na pozycji 1, naciœnij i zwolnij 10 x <S2>, a nastêpnie 1 x <S1>).
2 kana³ rozpoczêcie pracy kana³u 2 (bêd¹c w konfiguracji na pozycji 1, naciœnij i zwolnij 11 x <S2>, a nastêpnie 1 x <S1>).
3 kana³ rozpoczêcie pracy kana³u 3 (bêd¹c w konfiguracji na pozycji 1, naciœnij i zwolnij 12 x <S2>, a nastêpnie 1 x <S1>).
4 kana³ rozpoczêcie pracy kana³u 4 (bêd¹c w konfiguracji na pozycji 1, naciœnij i zwolnij 13 x <S2>, a nastêpnie 1 x <S1>).
Do ka¿dego kana³u przypisane jest na sta³e jedno wejœcie TRIGGER/RESET. Ka¿de z 4 mo¿liwych wejœæ reaguje tylko na sygna³y elektryczne, które maj¹ wartoœæ mniejsz¹ ni¿ 1,3 V i o czasie
trwania d³u¿szym ni¿ 0,2 sekundy. Na tym wejœciu mog¹ siê pojawiæ napiêcia w zakresie 0 do 50 V. Ka¿de wejœcie jest zawieszone przez rezystor 2200 ohm do napiêcia wewn¹trz +5 V. Ka¿de
podanie napiêcia wy¿szego ni¿ napiêcie +5 V powoduje odciêcie przez wbudowane wewn¹trz diody, ale nie uszkodzenie. Wejœcie to mo¿e byæ ustawione jako
wejœcie . Podanie niskiego napiêcia (masy) o czasie trwania co najmniej 0,2 sekundy na wejœcie 1 TRIGGER/RESET powoduje za³¹czenie kana³u 1 (sygnalizowane 1 x wyjœcie “S”).
Je¿eli wejœcie pozostanie nadal na niskim poziomie po zakoñczeniu generacji impulsu ustawionego w konfiguracji, system nie przed³u¿y czasu ustawionego w konfiguracji. Natomiast podanie
kolejnego impulsu niskiego napiêcia (masy) o czasie trwania co najmniej 0,2 sekundy na wejœcie 1 TRIGGER/RESET powoduje przed³u¿enie czasu trwania impulsu monostabilnego
(sygnalizowane 1 x wyjœcie “S”). Opisana sytuacja dotyczy 1 i 2 kana³u systemu ustawionych w trybie monostabilnym. Kana³y 3 i 4 nie posiadaj¹ wejœcia TRIGGER/RESET.
Wejœcia TRIGGER/RESET s¹ wejœciami dwustanowymi, jako stan niski wejœcia TRIGGER/RESET traktowane s¹ napiêcia ni¿sze od 1,3 V, natomiast jako stan wysoki napiêcia wy¿sze
od 3,5 V, maksymalnie do 50 V napiêcia sta³ego.

(rejestracja czasu generacji impulsu w trybie monostabilnym przyciskiem <S1>).
1 kana³ rejestracja czasu kana³u 1 (bêd¹c w konfiguracji na pozycji 1, naciœnij i zwolnij 14 x <S2>).
2 kana³ rejestracja czasu kana³u 2 (bêd¹c w konfiguracji na pozycji 1, naciœnij i zwolnij 15 x <S2>).
3 kana³ rejestracja czasu kana³u 3 (bêd¹c w konfiguracji na pozycji 1, naciœnij i zwolnij 16 x <S2>).
4 kana³ rejestracja czasu kana³u 4 (bêd¹c w konfiguracji na pozycji 1, naciœnij i zwolnij 17 x <S2>).
Pozycje od 15 do 18 daj¹ nam mo¿liwoœæ ustawiania czasu generacji impulsu monostabilnego dla ka¿dego z czterech kana³ów z osobna.
Aby zarejestrowaæ czas generacji impulsu monostabilnego dla kana³u 1 nale¿y wejœæ na 15 pozycjê konfiguracji. Rejestracji czasu dokonujemy przyciskiem <S1> (czerwony): naciskamy i
trzymamy przez ¿¹dany czas a nastêpnie puszczamy, czas automatycznie zostanie zapamiêtany. Naciœniêcie i trzymanie przycisku <S1> (czerwony) bêdzie sygnalizowane: w³¹czeniem diody
i przekaŸnika (kana³u dla którego rejestrujemy czas, tu kana³ 1) oraz 1 x wyjœciem sygnalizacyjnym “S”. Zarówno dioda jak i przekaŸnik bêd¹ w³¹czone przez ca³y czas trzymania przycisku
<S1> (czerwony) co oznacza rejestracjê czasu. Z chwil¹ zwolnienia przycisku <S1> (czerwony) rejestracja czasu zostaje zakoñczona. Fakt ten sygnalizowany jest przez: wy³¹czenie diody i
przekaŸnika (kana³u dla którego rejestrujemy czas, tu kana³ 1) oraz 2 x wyjœcie sygnalizacyjne “S”. Nastêpnie sterownik potwierdza zapisanie czasu do pamiêci EEPROM (kana³u dla którego
rejestrujemy czas, tu kana³ 1) 1 x w³¹czeniem/wy³¹czeniem przekaŸnika (przekaŸnik w³¹czy/wy³¹czy siê tyle razy, ile wynosi numer kana³u, dla którego zarejestrowany zosta³ w³aœnie czas).
Tak zarejestrowany czas automatycznie zapisywany jest w pamiêci nieulotnej.
Podczas rejestracji czasu aktywne s¹ wejœcia TRIGGER/RESET od kana³u 1 do 4 daj¹ce mo¿liwoœæ rejestracji czasu monostabilnego. Podanie niskiego stanu na dowolne wejœcie
TRIGGER/RESET kana³u powoduje rejestracjê czasu pod warunkiem, ¿e rozpoczêcie odmierzania czasu zosta³o zainicjowane przyciskiem <S1> (czerwony). Natomiast podanie sygna³u
wysokiego czy te¿ od³¹czenie minusa (masy) zasilania od wejœcia TRIGGER/RESET, powoduje zakoñczenie rejestracji czasu i automatyczne zapisanie do pamiêci nieulotnej systemu.
Je¿eli zosta³ uruchomiony kana³ w trybie monostabilnym z wejœcia TRIGGER/RESET, a podczas klasycznej pracy zosta³ naciœniêty krótko przycisk w pilocie odpowiadaj¹cemu kana³owi
spowoduje to natychmiastowe zakoñczenie pracy kana³u bez sygnalizacji na wyjœciu “S”. Zapis do pamiêci nielotnej pozosta³ych funkcji w konfiguracji musi byæ poprzedzony naciœniêciem 2
przycisków (jednoczeœnie: <S1> i <S2>) na czas co najmniej 2 sekund.

(rozpoczêcie rejestracji czasu
sygnalizowane jest równie¿ 1 x na wyjœciu “S”)

Monostabilny STOP (zakoñczenie zapisu czasu, kana³ 1) co

Ka¿de w³¹czenie kana³u pracuj¹cego w trybie bistabilnym lub monostabilnym sygnalizowane jest 1 x wyjœcie “S” (powoduje pojawienie siê sygna³u masy na czas 0,2 sekundy na tym
wyjœciu).
Ka¿de wy³¹czenie kana³u pracuj¹cego w trybie bistabilnym sygnalizowane jest 2 x wyjœcie “S” (powoduje dwukrotne pojawienie siê sygna³u masy na czas 0,2 sekundy na tym wyjœciu).
Wy³¹czenie kana³u pracuj¹cego w trybie monostailnym nie jest sygnalizowane.

Po ka¿dorazowym naciœniêciu któregokolwiek przycisku w pilocie, system sprawdza stopieñ zu¿ycia baterii.
Je¿eli oka¿e siê, i¿ bateria w pilocie jest na wyczerpaniu system zasygnalizuje ten fakt 6 krotnym sygna³em na wyjœciu “S”.
Po sygnalizacji stanu zu¿ycia baterii 5 x wyjœcie “S”, system standardowo wykonuje ¿¹dany rozkaz przes³any z pilota.
Naciœniecie pilota z zu¿yta bateri¹ gdy system zosta³ zablokowany pilotem serwisowym (po naciœniêciu 3 jednoczeœnie przycisków w pilocie odpowiadaj¹cym 2, 3 i 4 kana³owi) bêdzie
powodowaæ standardow¹ sygnalizacje zu¿ycia baterii, ale nie bêdzie uruchamiaæ ¿adnego kana³u.

Sterowniki radiowe i umo¿liwiaj¹ obs³ugê pilotów nadrzêdnych MASTER.
Pilot MASTER to klasyczny pilot z t¹ ró¿nic¹, i¿ zosta³ specjalnie zaprogramowany aby by³ przez system rozpoznawany i umo¿liwia³ wykorzystanie dodatkowych funkcji. Pilot MASTER
dodatkowo podaje sygna³ (1 x o czasie 0,5 sekundy masa na dodatkowym wyjœciu) gdy zostanie naciœniety dowolny przycisk w tym pilocie. Wyjœcie nie jest wyprowadzone na zewn¹trz
obudowy, znajduje siê na p³ytce systemu obok diody LED czerwonej (1 kana³u) - otwór do przylutowania przewodu. Maksymalne obci¹¿enie tego wyjœcia wynosi 300 mA. W przysz³oœci
zostan¹ stworzone dodatkowe funkcje w oparciu o piloty MASTER i SERWISOWY.

Poni¿ej przedstawiono przyk³ad rejestracji czasu dla 1 kana³u wraz z opisem poszczególnych kroków.

a) Bêd¹c w konfiguracji na pozycji 1: nale¿y przejœæ na 1 pozycjê w konfiguracji sterownika (patrz: Wejœcie do konfiguracji).
b) Naciœnij i zwolnij 14 x przycisk <S2>: oznacza i¿ nale¿y 14 x nacisn¹æ i zwolniæ przycisk <S2>, dziêki temu przejdziemy na 15 pozycji w konfiguracji: Monostabilny START

(rozpoczêcie zapisu czasu, kana³ 1).
c) Naciœnij <S1>: nale¿y nacisn¹æ przycisk <S1> co rozpocznie rejestracjê czasu. Sygnalizowane bêdzie to w³¹czeniem diody oraz przekaŸnika 1 kana³u

.
d) Odczekaj ¿¹dany czas: nale¿y odczekaæ (ci¹gle trzymaj¹c wciœniêty przycisk <S1>) czas jaki chcemy ustawiæ dla 1 kana³u (tryb monostabilny).
e) Zwolnij <S1>: wówczas przejdziemy do pozycji: oznacza zakoñczenie rejestracji czasu dla kana³u 1 i sygnalizowane

jest wy³¹czeniem diody LED oraz przekaŸnika 1 kana³u (zakoñczenie rejestracji czasu sygnalizowane jest równie¿ 2 x na wyjœciu “S”). Nastêpnie sterownik potwierdza zapisanie
czasu do pamiêci EEPROM dla 1 kana³u 1 x w³¹czeniem/wy³¹czeniem przekaŸnika (przekaŸnik w³¹czy/wy³¹czy siê tyle razy, ile wynosi numer kana³u, dla którego zarejestrowany
zosta³ w³aœnie czas). Aby ponownie zarejestrowaæ czas (dla tego samego kana³u) nale¿y powtórzyæ czynnoœci pocz¹wszy od punktu c.



PILOT SERWISOWY.
Lider Q

Pilot SERWISOWY przeznaczony jest wy³¹cznie dla instalatorów systemów zdalnego sterowania i zabezpieczeñ.
„SR-2” „SR-4”

a)
b)
c)

a)
b)

a)
b)
c)

OPIS WYPROWADZEÑ Z£¥CZA17 pin “SR-4”
1
2
3
4
5
6
7
8
9

10
11
12
13
14
15
16
17
LuŸno wisz¹cy czarny przewód z budowy to antena. Nie skracaæ !!!

UWAGI DO OBS£UGI I INSTALACJI SYSTEMÓW „SR-2” i „SR-4”.

„SR-2” „SR-4” „SR-4”
„SR-2” „SR-4”

VERSUS
SYSTEMU ZDALNEGO STEROWNIA „SR-2” „SR-4” „SR-2a/2” „SR-2a/3”

W systemie „SR-2” kana³ 3 (12 pin kolor ró¿owy) bêdzie aktywny, je¿eli posiadamy pilot z co najmniej 3 przyciskami np: Banan, Banan Q, Lider Q.

Pilot serwisowy jest to klasyczny, 4 kana³owy pilot ( ) lub inny 4 kana³owy specjalnie zaprogramowany tak, aby by³ przez system rozpoznawany i umo¿liwia³ korzystanie z
dodatkowych funkcji. Oczywiœcie, tym samym 1 pilotem mo¿na
obs³ugiwaæ wiele systemów i .
Je¿eli taki pilot zostanie zarejestrowany w systemie wówczas mo¿e realizowaæ dodatkowe funkcje:

blokada rejestracji nowych i usuwania istniej¹cych pilotów,
dostêp do konfiguracji systemu,
zdalne sterowanie systemu i zablokowania pracy systemu w miejscu monta¿u (np.: brak uregulowanej nale¿noœci za monta¿ systemu).

Aby pilot SERWISOWY móg³ realizowaæ swe zadania nale¿y go zarejestrowaæ w systemie. Po naciœniêciu jednoczeœnie 3 przycisków w pilocie (odpowiadaj¹cym 1, 3 i 4 kana³owi) nast¹pi
zablokowanie dostêpu do nastêpuj¹cych funkcji:

blokada rejestracji nowych i usuwania istniej¹cych pilotów (przycisk czerwony <S1> na p³ycie g³ównej systemu),
dostêp do konfiguracji systemu (przycisk czarny, szary lub bia³y <S2> na p³ycie g³ównej systemu).

Przyjêcie takiego rozkazu zostanie zasygnalizowane 3 x wyjœcie “S”, ¿aden z kana³ów nie zostanie uruchomiony.
Po naciœniêciu dowolnego przycisku nastêpuje odblokowanie wszystkich funkcji tym samym pilotem.
Po naciœniêciu jednoczeœnie 3 przycisków w pilocie (odpowiadaj¹cym 1, 3 i 4 kana³owi) nast¹pi zablokowanie mo¿liwoœci pracy systemu w miejscu monta¿u. Fakt zadzia³ania tej funkcji
zostanie potwierdzony 3 krotnym podaniem sygna³u masy na czas 0,2 sekundy na wyjœciu “S”. Po naciœniêciu dowolnego przycisku nastêpuje odblokowanie wszystkich funkcji tym samym
pilotem.
Dodatkowe sygnalizacje pilota SERWISOWEGO:

s³aba bateria: naprzemiennie 6 lub 7 x na wyjœciu “S”
blokada pilota SERWISOWEGO: 8 x na wyjœciu “S”
wyjœcie pilota SERWISOWEGO z funkcji “blokada”: sygnalizowane 5 x na wyjœciu “S”.

(na rysunku pokazano przyk³ad dla systemu 4 kana³owego).
12 V (+).
MASA (-).
TRIGGER/RESET 1 KANA£U (sterowanie poziomem masy).
TRIGGER/RESET 2 KANA£U (sterowanie poziomem masy).
STYK PRZEKA�NIKA 1 KANA£U (NO normalnie otwarty).
STYK PRZEKA�NIKA 1 KANA£U (COM prze³¹czany).
STYK PRZEKA�NIKA 1 KANA£U (NC normalnie zamkniêty).
STYK PRZEKA�NIKA 2 KANA£U (NO normalnie otwarty).
STYK PRZEKA�NIKA 2 KANA£U (COM prze³¹czany).
STYK PRZEKA�NIKA 2 KANA£U (NC normalnie zamkniêty).
WYJŒCIE “S” (wyjœcie otwarty kolektor, sterowany mas¹, Imax = 300 mA).
STYK PRZEKA�NIKA 3 KANA£U (NO normalnie otwarty).
STYK PRZEKA�NIKA 3 KANA£U (COM prze³¹czany).
STYK PRZEKA�NIKA 3 KANA£U (NC normalnie zamkniêty).
STYK PRZEKA�NIKA 4 KANA£U (NO normalnie otwarty).
STYK PRZEKA�NIKA 4 KANA£U (COM prze³¹czany).
STYK PRZEKA�NIKA 4 KANA£U (NC normalnie zamkniêty).

Przy jednorazowym zamówieniu i zakupie co najmniej 20 sztuk, firma Corado ustawi dowoln¹ konfiguracjê systemu wed³ug ¿yczeñ klienta bez dodatkowych op³at. Do systemu mo¿na
zarejestrowaæ piloty wyprodukowane tylko przez firmê Corado. Przy zamówieniu dodatkowych pilotów nale¿y okreœliæ rodzaj i typ pilota w u¿ywanym systemie. Wszelkie uwagi odnoœnie
systemów i s¹ mile widziane i prosimy przesy³aæ na adres: . System posiada tylko 2 wyprowadzone wejœcia TRIGGER/RESET dla 1 i 2 kana³u, kana³ 3 i
4 nie posiada wejœæ TRIGGER/RESET. Oprogramowanie systemów i jest takie samo. Podstawowa ró¿nica to sposób pod³¹czenia urz¹dzenia do systemu (mocowanie na
œrubki lub na z³¹cze samozaciskowe), iloœæ maksymalnie dostêpnych kana³ów. Je¿eli tym samym pilotem mia³by byæ sterowany samochodowy system alarmowy oraz odbiornik

i z w³¹czon¹ funkcj¹ (BRAMA) wówczas nale¿y nabyæ system typu lub kiedy posiadamy 3 przyciski w pilocie i
umo¿liwi³oby dodatkowo sterownie 1 kana³em oprócz bramy np: alarm domowy. Jedyna ró¿nica polega na zmianie programowo obs³ugi przycisków w pilocie. Dodatnie napiêcie zasilania
urz¹dzenia sterowanego z wyjœcia “S” nie mo¿e byæ wiêksze ni¿ wartoœæ napiêcia zasilania elektroniki, czyli maksymalnie DC +18 V. Przekroczenie tego parametru powoduje uszkodzenie
systemu.

corado@post.pl
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Rezystor
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+5V

Do elektroniki
wewn¹trz systemu

Schemat
wewnêtrzny

po³¹czeñ wejœcia
SET/ RESET

"SR-2" "SR-4"iWEJŒCIA 3 i 4

SET/RESET

Dioda
LL4148

Silnik pr¹du
sta³ego
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D1

D2
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+12V

Do elektroniki
wewn¹trz systemu

Masa
zasilania

Schemat wewnêtrzny
po³¹czeñ systemu
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Imax 300 mA11
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Firma Corado ¿yczy przyjemnego i bezawaryjnego u¿ytkowania
systemu zdalnego sterowania.

www.corado.com.pl
e-mail: corado@post.pl
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Œredni zasiêg pilotów (mierzony w otwartej przestrzeni, przy ma³ym poziomie zak³óceñ)
Œredni czas sprawnoœci baterii typu A23
Zalecany zakres temperatur poprawnej pracy

nominalne napiêcie zasilania
pr¹d zasilania przy wszystkich kana³ach wy³¹czonych
pr¹d zasilania przy w³¹czonym dowolnym 1 kanale
pr¹d zasilania przy w³¹czonych dowolnych 2 kana³ach
pr¹d zasilania przy w³¹czonych dowolnych 3 kana³ach
pr¹d zasilania przy w³¹czonych 4 kana³ach

maksymalny ci¹g³y pr¹d zasilania styku przekaŸnika NC
maksymalny ci¹g³y pr¹d zasilania styku przekaŸnika NO

maksymalny ci¹g³y pr¹d zasilania styku przekaŸnika COM
maksymalne obci¹¿enie wyjœcia “S”

System kodowania danych: KeeLoq® firmy Microchip z USA
Czêstotliwoœæ transmisji danych (zale¿na od rodzaju pilotów)
Czu³oœci odbiornika radiowego (superreakcyjny)
Œrednia moc nadawania pilota

Podstawowe dane techniczne

Uz:
Iz:
Iz:
Iz:
Iz:
Iz:
Inc:
Ino:
Icom:
Ibs:

Wartoœæ
50-100 metrów, 30%
od 6 do 18 miesiêcy
-25 do +70 °C
10 V do 18 V DC
8 mA, 10%
40 mA, 10%
72 mA, 10%
103 mA, 10%
135 mA, 10%
Imax 8A
Imax 12A
Imax 12A
Imax 300 mA
7,3 x 10 kobinacji kodu
366 MHz lub 433 MHz
50 uV, 50%
5 mW, 30%
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