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OGOLNA CHARAKTERYSTYKA SYSTEMOW ,,SR-2" i ,,SR-4”.

Firma Corado oferuje Paristwu 4 kanatowy system zdalnego sterowania o doskonatych parametrach elektrycznych i wysokiej jakosci wykonania. Systemy ,,SR-2" i ,SR-4” przeznaczone sq
do zdalnego i bezprzewodowego sterowania urzadzen elekirycznych takich jak: alarmy mieszkaniowe i samochodowe, odbiorniki radiowe, rolety mieszkaniowe, bramy wjazdowe itp.
Sterowanie odbywa sie za pomoca pilota. Transmisja sygnatu sterujacego odbywa sie droga radiowg (kodowang cyfrowo) z pilota (nadajnika) do systemu (odbiornika). Urzadzenie w petni
wykorzystuje system KeeLog® firmy Microchip z USA. Standardowy zestaw systemu ,,SR-2"i,,SR-4” do zdalnego sterowania sktada sie z 1 odbiornika oraz dwéch radio pilotow (nadajnikow,
brelokéw). Kazdy pilot ma zaprogramowany inny kod. Odbiornik musi nauczy¢ sie i zapamigtac kod kazdego pilota indywidualnie. llos¢ pilotow w zestawie z odbiornikiem ograniczona jest do 6.
Wprowadzenie do pamigci 6 pilota powoduje zapis i wyjécie z procedury wgrywania pilotéw. Jezeli nastapi potrzeba wyeliminowania z systemu zagubionego lub skradzionego pilota
wymagane jest usuniecie wszystkich zapamigtanych pilotow oraz ponowne zarejestrowanie w systemie posiadanych pilotéw. System wyposazony jest w wyjscia przekaznikowe ze stykami
typu NO, NC, COM o nominalnym obcigzeniu 10Ana 1 styk:

NO:  normalnie otwarte w stanie spoczynku,

NC: normalnie zwarte w stanie spoczynku,

COM: przetaczajgce miedzy stykamiNCiNO.

System wyposazony jest w wyjscie “S” dla zewnetrznej sygnalizacji akustycznej oraz kolorowe diody LED dla kazdego kanafu z osobna dla sygnalizacji wizualnej. System zostat
zaprojektowany i wykonany w taki sposéb aby moZliwa byfa praca i konfiguracja bez uzycia pilotéw. W tym wypadku, uktad bedzie oznaczony inaczej i dostepny na zaméwienie u lokalnych
dystrybutorow lub w firmie Corado. System powinien by¢ instalowany w pomieszczeniu suchym oraz moZzliwie wysoko - 2 do 3 m nad poziomem podtogi w przypadku mieszkania, garazu czy
warsztatu. W przypadku montazu systemu w samochodzie nalezy wybra¢ miejsce w kabinie oraz, dodatkowo, zabezpieczy¢ przed zalaniem wodg. Odbiornik nie moze byc osfonigty
urzadzeniami elektro-energetycznymi lub metalowymi stanowigcymi ekran dla fal radiowych gdyz spowoduje to ograniczenie zasiegu dziatania radio pilotéw. Ograniczenia w zasiegu dziatania
moga byc takze powodowane przez lokalne zaktocenia radiowe lub inne nadawcze urzadzenia radiowe. Przed kazda trwatg instalacjq odbiornika nalezy przeprowadzic test zasiegu dziatania
zestawu w miejscu instalacji. Producent przekazuje do sprzedazy zestaw ,,SR-2” i ,,SR-4” w stanie gotowym do zastosowania wraz z zaprogramowanymi pilotami oraz ustawieniami
fabrycznymi. Wszelkie zmiany wymagajace niezawodnego funkcjonowania systemu powinny by¢ przeprowadzone przez montazyste systemu lub klienta we wiasnym zakresie na wiasng
odpowiedzialno$c. Producent udziela 2 letniej gwarancji na odbiornik systemu oraz 1 rok na piloty pracujgce w systemie od daty okreSlonej na plombie gwarancyjnej. Pozostate warunki
wyszczegdlnione zostaty w karcie gwarancyjnejfirmy Corado.

OZNACZENIA WERSJI SYSTEMOW ZDALNEGO STEROWANIA.

System ,,SR-2”. Wersja ze ztaczem i 12 przewodowa, kolorowg wigzkg do montazu w samochodzie, (2 kanaty) standardowo z 2 przekaznikami|i 3 lub 4 kanat zamiennie z wyjSciem tranzystora
w ukfadzie otwarty kolektor z mozliwocig recznego przetaczenia zamiennie z 3 kanatu na kanat 4. Oczywiscie, warunkiem dziatania 3 kanatu lub 4 jest posiadanie stosownego pilota (3 lub 4
przyciski). Wszystkie systemy ,,SR-2" i ,,SR-4” posiadaja prawie ta sama elektronike i identyczne oprogramowanie. Podstawowa réznica pomiedzy systemami SR-2 i SR-4 polega na rodzaju
zlgcza z wyprowadzonymi stykami z przekaznikéw, maksymalnejilos¢ dostepnych kanatow oraz iloScig wej$¢ TRIGGER/RESET.

DOSTEPNE TYPY PILOTOW OFEROWANE DO SYSTEMU W ZALEZNOSCI OD ILOSCI KANALOW.

[1SR-2: (2 kanaty) dostepne piloty: Look, Duet, Ring, Banan, Banan Q oraz Lider Q (z rezonatorem kwarcowym SAW 433,92 MHz)
[C1SR-4/1: (1 kanat) dostepne piloty: Look, Duet, Ring, Banan, PIS, Banan Q oraz Lider Q (z rezonatorem kwarcowym SAW 433,92 MHz)
[C1SR-4/2: (2 kanaty) dostepne piloty: Look, Duet, Ring, Banan, Banan Q oraz Lider Q (z rezonatorem kwarcowym SAW 433,92 MHz)
[C1SR-4/3: (3 kanaty) dostepne piloty: Banan, Banan Q oraz Lider Q (z rezonatorem kwarcowym SAW 433,92 MHz)

[C1SR-4/4: (4 kanaty) dostepne piloty: Lider Q (z rezonatorem kwarcowym SAW 433,92 MHz).

RODZAJE PILOTOW.
a) konwencjonalny (strojony 366 MHz),
b) z rezonatorem kwarcowym SAW (433,92 MHz) dodatkowo oznaczenie ,Q".

REJESTRACJA PILOTOW W SYSTEMIE.

Aby zarejestrowac nowego pilota do sterownika nalezy:

a) wyfaczy¢ zasilanie sterownika,

b) nacisnac przycisk <S1> sterownika (przycisk koloru czerwonego zamontowany na ptytce sterownika),

¢) wigczyc zasilanie,

d) po 5 sekundach zwolnic przycisk <S1> (kolor czerwony). Jezeli system wszedt do funkcji rejestracja pilotéw to 3 x mrugnie czerwona dioda LED (1 kanatu),

e) naci$nij i przytrzymaj dowolny przycisk w pilocie do momentu 3 krotnego mrugniecia czerwonej diody LED (1 kanatu). Jezeli pojawi sie 3 krotne mrugniecie diody LED czerwonej
zwolnij przycisk w pilocie,

f) nacisnij dowolny przycisk nastepnego pilota wedtfug takiej samej procedury (patrz punkt e), jezeli pojawi sie 3 krotne mrugnigcie diody LED czerwonej zwolnij przycisk w pilocie.

Uwaga ! Ten sam pilot moze zostac zarejestrowany w systemie kilkakrotnie. Nacisnigcie 6 pilota przy rejestracji powoduje zapisanie i automatyczne wyjscie z funkcji rejestracji

pilotow. Od tego momentu system reaguje na piloty i wykonuje zadane rozkazy.

Opis przyporzadkowania przyciskéw pilota do kanatéw sterownika zamieszczono na stronie nr 8.

KONTROLAILOSCIPILOTOW ZAREJESTROWANYCH W SYSTEMIE.

System obstuguje maksymalnie 6 sztuk pilotow. Jezeli nacisniemy na krotko przycisk <S2> (przycisk koloru: czarnego, szarego lub biatego zamontowany na pfytce sterownika) system
zasygnalizuje diodg LED wraz z krétkimi zataczeniami przekaznika kanatu 1. llo$¢ mrugnie¢ diodq LED wraz z krotkimi zataczeniami przekaznika kanafu 1 odpowiada ilosci pilotéw
zarejestrowanych w systemie. Sygnalizacja ta mozliwa jest nawet podczas pracy systemu.

Pilot MASTER i pilot SERWISOWY (opisane w dalszej czesci instrukaji, patrz strona nr 4) sq widoczne w funkcji KONTROLAILOSCI PILOTOW ZAREJESTROWANYCH W SYSTEMIE.
Zastosowanie pilotow MASTER oraz SERWISOWY zamieszczono w dalszej czeci instrukcji (patrz: Dodatkowe funkcje sterownika).

WEJSCIE DO KONFIGURACJI SYSTEMU.

Przed wejsciem do konfiguracji nalezy odfaczy¢ urzadzenia dotaczone do sterownika i dofaczyc jedynie zasilanie (aby uzyskac dzwiekowg sygnalizacje stanu sterownika nalezy dofaczyc

Aby wejs¢ do konfiguracji systemu nalezy:

a) wytaczyc zasilanie sterownika,

b) nacisnac przycisk <S2> (czarny, szary lub biaty) znajdujacy sie na ptytce systemu,

c) jednoczesnie, trzymajac przycisk <S2>, wigczyc zasilanie sterownika,

d) odczekac 5 sekund,

€) zwolnic przycisk <S2> (przy nadal wiaczonym zasilaniu systemu), w momencie zwolnienia przycisku dioda LED czerwona 2 x mrugnie (przekaznik 1 kanatu 2 x zatgczy sig). Oznacza to
poprawne wejscie do konfiguracji sterownika oraz ustawienie na 1 pozycji w konfiguracji.

SYGNALIZACJA AKTUALNEJPOZYCJIWKONFIGURACJI.

Sterownik posiada rozbudowang konfiguracje umozliwiajaca dostosowanie trybu pracy poszczegdinych kanatéw w zaleznosci od potrzeb uzytkownika. Aktualng pozycje w konfiguracji (1z 18)
system sygnalizuje iloscig réwnoczesnych wigczen diody LED oraz przekaznika 1 kanatu na czas 0,5 sekundy. Dzigki okresowemu wykonywaniu tej czynnoSci uzytkownik wie, na ktorej pozycji
w konfiguracji aktualnie sie znajduje. Jezeli system okresowo wtgcza diode LED oraz przekaznik 1 kanatu 1 x oznacza to iz aktualnie jeste$Smy na 1 pozycji w konfiguracji - ustawienie trybu
pracy (bistabilny lub monostabilny) dla 1 kanatu.

Jezelinie udato sie wej$c do konfiguracji nalezy powtdrzy¢ procedure wejscia do konfiguracji systemu (poczgwszy od punktu a).




WYJSCIE ZKONFIGURACJIZ ZAPISANIEM USTAWIEN.

Aby wyjs¢ z konfiguracji (po zakoriczeniu ustawien) i zapisac aktualne ustawienia nalezy nacisna¢, na co najmniej 2 sekundy oba przyciski jednoczesnie: <S1> (czerwony) i <S2>
(czarny, szary lub biaty). Zalecamy wcisniecie wpierw przycisku <S2> (czarny, szary lub biaty) i dopiero, trzymajac <S2>, weisnac przycisk <S1> (czerwony). System zapisze ustawienia do
pamieci potwierdzajac to 3 x mrugnieciem diody LED wraz z zataczeniem przekaznika kanatu 1ijednoczesnie przetaczy urzadzenie w tryb normalnej pracy.

WYJSCIE ZKONFIGURACJI BEZ ZAPISYWANIAAKTUALNYCH USTAWIEN.
Aby wyjS¢ z konfiguracji bez zapisywania aktualnych ustawien nalezy odfaczyc zasilanie na czas minimum 5 sekund.

TABELA USTAWIEN FUNKCJI W KONFIGURACJI, PORUSZENIE W OBREBIE KONFIGURACJI.

Tabela ustawien sktada sie z 2 kolumn i 18 wierszy oraz przedstawia mozliwosci ustawien trybow pracy poszczegélnych kanatow. Po lewej i prawej stronie tabeli przedstawiono rodzaje
dostepnych funkcji wraz ze sposobem ich sygnalizacji. Konfigurowanie trybow pracy dokonywane jest przy uzyciu dwdch przyciskow:

Przycisk <S1> (kolor czerwony) stuzy do zmiany stron w tabeli z lewej na prawgq i z prawej na lewg oraz umoZliwia rozpoczecie i zakoriczenie rejestracji czasu pracy kanatu w trybie
monostabilnym.

Przycisk <S2> (kolor: czarny, szary lub biaty) stuzy do wejscia do konfiguracji systemu, pozwala na zmiany rodzaju funkcji konfigurowanego kanatu przy poruszaniu sig w pionie w zakresie od
1 do 18 pozycji. Kazde krétkie nacisniecie i zwolnienie przycisku <S2>, bedac w konfiguracji, powoduje przejscie w pionie w dof o 1 pozycje do nastepnej funkcji. Bedac na pozycji 18,
naciskajac i zwalniajac przycisk <S2> przejdziemy na 1 pozycje w konfiguracji. W kazdej funkcji ustawianej w konfiguracji dla fatwej mozliwosci przyswojenia podane sg 2 liczby. Pierwsza od
lewej (tuz po nawiasie) oznacza pozycje w poziomie w konfiguracji i moze wynosic¢ od 1 do 18. Druga liczba, pierwsza od prawej (tuz przed nawiasem zamykajacym) oznacza pozycje w
poziomie w konfiguracji i moze wynosic od 1 do 2, odpowiada to ilosci btyskéw diody LED czerwonej 1 kanatu podczas tego ustawienia, na przyktad.: [1-2] oznacza: 1 - pierwszg pozycje w
konfiguracji (w pionie) czyli ustawienie trybu pracy dla 1 kanatu, 2 - ustawienie trybu bistabilnego dla 1 kanatu.

PRACAKANALUW TRYBIE MONOSTABILNYM.

a) Naci$nigcie i puszczenie przycisku w pilocie powoduje wigczenie kanatu na czas ustawiony w konfiguracji (pozycje 15 - 18 zaleznie od kanatu). System zostat zaprojektowany tak, aby
umoZzliwit przedfuzanie impulsu monostabilnego. Zatozmy, ze system ma ustawiony kanat 1 jako monostabilny na czas 3 sekund. Jezeli na krétko nacisniemy przycisk w pilocie 1 kanatu to
uruchomimy 1 kanatna czas 3 sekund. Jezeliw okresie 3 sekund ponownie naci$niemy ten sam przycisk to przedfuzymy czas o nastgpne 3 sekundy. Jezelico 1 sekunde bedziemy naciskac
przycisk 1 kanatu to kazdorazowo bedziemy przedfuzac czas pracy kanafu o 3 sekundy.

b) Nacisnigcie i trzymanie przycisku pilota danego kanatu powoduje wiaczenie tegoz kanatu na czas trzymania przycisku pilota.

PRACA KANALU W TRYBIE BISTABILNYM.
Kazde naci$nigcie przycisku w pilocie powoduje zmiane wyjscia na przeciwny: kanat wigczony zostanie wytgczony, kanat wyfagczony zostanie wigczony.

1 x mrugniecie diody czerwonej (1 kanatu)
po naci$nieciu i zwolnieniu przycisku S1

2 x mrugniecie diody czerwonej (1 kanafu)
po nacisnieciu i zwolnieniu przycisku S1

Liczba mrugnieé¢
diody czerwonej

Ustawienie trybu monostabilne 1 kanatu
Ustawienie trybu monostabilne 2 kanatu
Ustawienie trybu monostabilne 3 kanatu
Ustawienie trybu monostabilne 4 kanatu
Standardowe ustawienie trybu pracy przyciskoéw 1 kanatu
Standardowe ustawienie trybu pracy przyciskoéw 2 kanatu
Standardowe ustawienie trybu pracy przyciskéw 3 kanatu
Standardowe ustawienie trybu pracy przyciskoéw 4 kanatu
Ustawienie trybu brama
Ustawienie trybu brama
RESET 1 kanatu
RESET 2 kanatu
RESET 3 kanatu
RESET 4 kanatu
Monostabilny START (rozpoczecie zapisu czasu, kanat 1)
Monostabilny START (rozpoczecie zapisu czasu, kanat 2)
Monostabilny START (rozpoczecie zapisu czasu, kanat 3)
Monostabilny START (rozpoczecie zapisu czasu, kanat 4)

Ustawienie trybu bistabilne 1 kanatu
Ustawienie trybu bistabilne 2 kanatu
Ustawienie trybu bistabilne 3 kanatu
Ustawienie trybu bistabilne 4 kanatu
Zalezne ustawienie trybu pracy przyciskéw 1 kanatu
Zalezne ustawienie trybu pracy przyciskéw 2 kanatu
Zalezne ustawienie trybu pracy przyciskéw 3 kanatu
Zalezne ustawienie trybu pracy przyciskow 4 kanatu
Ustawienie klasyczne pracy systemu
Ustawienie klasyczne pracy systemu
TRIGGER 1 kanatu
TRIGGER 2 kanatu
TRIGGER 3 kanatu
TRIGGER 4 kanatu
Monostabilny STOP (zakonczenie zapisu czasu, kanat 1)
Monostabilny STOP (zakonczenie zapisu czasu, kanat 2)
Monostabilny STOP (zakonczenie zapisu czasu, kanat 3)
Monostabilny STOP (zakonczenie zapisu czasu, kanat 4)

BENEENENNSEENERESEEE

USTAWIENIA FABRYCZNE.

Systemy oferowane sa z ponizszymi (fabrycznymi) ustawieniami:

1 kanat, tryb monostabilny, czas 1 sekunda, RESET ujiemnym impulsem, zarejestrowano 2 piloty.
2 kanat, tryb monostabilny, czas 1 sekunda, RESET ujemnym impulsem, zarejestrowano 2 piloty.
3kanat, tryb monostabilny, czas 1 sekunda, RESET ujemnym impulsem, zarejestrowano 2 piloty.
4 kanat, tryb monostabilny, czas 1 sekunda, RESET ujemnym impulsem, zarejestrowano 2 piloty.

USTAWIENIE TRYBU MONOSTABILNEGO.

1 kanat [1-1] monostabilnie (bedac w konfiguracjina pozycji 1, nacisniji zwolnij 2 x przycisk <S1>).

2 kanat [2-1] monostabilnie (bedac w konfiguracji na pozycji 1, nacisniji zwolnij 1 x <S2>, a nastepnie 2 x<S1>).
3kanat [3-1] monostabilnie (bedac w konfiguracjina pozycji 1, nacisnijizwolnij 2 x <S2>, a nastepnie 2 x <S1>).
4 kanat [4-1] monostabilnie (bedac w konfiguracjina pozycji 1, nacisnijizwolnij 3 x <S2>, a nastepnie 2 x <S1>).

Na pozycji od 1 do 4 w konfiguracji mamy mozliwo$¢ ustawienia kanatéw w tryb pracy monostabilny. Aby mdc zmienic aktualne ustawienie trybu pracy kanatow (1 do 4) nalezy wejs¢ do
konfiguracji (patrz: Wejscie do konfiguracji systemu).

Ponizszy opis bedzie aktualny gdy znajdujemy sie w konfiguracji systemu na pozycji 1 (patrz: Tabela ustawier funkcji w konfiguracji, poruszanie w obrebie konfiguracji). Aby ustawic 1
kanat w tryb pracy monostabilny nalezy nacisnac i zwolnic przycisk <S1> (dioda LED czerwona 2 x mrugnie wraz z zataczeniem przekaznika kanatu 1) oraz ponownie nacisnaé i zwolni¢
przycisk<S1> (dioda LED czerwona 1 x mrugnie wraz z zalgczeniem przekaznika kanatu 1) potwierdzajac ustawienie kanatu 1 do pracy w trybie monostabilnym. Analogicznie postepujemy dla
kolejnych kanatow, nalezy pamietac iz aby ustawi¢ kanat 2 nalezy przejsc na 2 pozycje w konfiguracji, kanat 3 na 3 pozycje w konfiguracji a kanat 4 na 4 pozycje w konfiguracji. Przej$cie do
nastepnej pozycjiw konfiguracji dokonujemy przez wcisnigcie i zwolnienie przycisku <S2>.




USTAWIENIE TRYBU BISTABILNEGO.

1 kanat [1-2] bistabilnie (bedac w konfiguracjina pozycji 1, nacisniji zwolnij 1 x przycisk <S1>).

2 kanat [2-2] bistabilnie (bedac w konfiguracjina pozycji 1, nacisnijizwolnij 1 x<S2>, a nastepnie 1 x<S1>).

3kanat [3-2] bistabilnie (bedac w konfiguracjina pozycji 1, nacisnijizwolnij 2 x <S2>, a nastepnie 1x<S1>).

4 kanat [4-2] bistabilnie (bedac w konfiguracjina pozycji 1, nacisniji zwolnij 3 x<S2>, a nastepnie 1x<S1>).

Na pozycjiod 1 do 4 w konfiguracji mamy mozliwo$c ustawienia kanatéw w tryb pracy bistabilny. Aby méc zmienic aktualne ustawienie trybu pracy kanatéw (1 do 4) nalezy wejs¢ do konfiguracji
(patrz: Wejscie do konfiguracji systemu).

Ponizszy opis bedzie aktualny gdy znajdujemy sie w konfiguracji systemu na pozycji 1 (patrz: Tabela ustawien funkcji w konfiguracji, poruszanie w obrebie konfiguracji). Aby ustawic 1
kanatw tryb pracy bistabilny nalezy nacisnac i zwolnic¢ przycisk <S1> (dioda LED czerwona 2 x mrugnie wraz zataczeniem przekaznika kanafu 1) potwierdzajac ustawienie kanatu 1 do pracy w
trybie bistabilnym. Analogicznie postepujemy dla kolejnych kanatéw, nalezy pamietac iz aby ustawic kanat 2 nalezy przejs¢ na 2 pozycje w konfiguracji, kanat 3 na 3 pozycje w konfiguracji a
kanat 4 na 4 pozycje w konfiguracji.

STANDARDOWE USTAWIENIE TRYBU PRACY PRZYCISKOW.

Ustawienie to oznacza iz do kazdego przycisku pilota przydzielony jest 1 kanat. Jeden przycisk w pilocie steruje jednym kanatem, wigcza go i wytacza w trybie mono lub bistabilnym.
1 kanat [5-1] standard (bedac w konfiguracjina pozycji 1, nacisnijizwolnij 4 x <S2>, a nastepnie 2 x <S1>).

2 kanat [6-1] standard (bedac w konfiguracjina pozycji 1, nacisnijizwolnij 5 x <S2>, a nastepnie 2 x<S1>).

3kanat [7-1] standard (bedac w konfiguracjina pozycji 1, nacisniji zwolnij 6 x<S2>, a nastepnie 2 x<S1>).

4 kanat [8-1] standard (bedac w konfiguracjina pozycji 1, nacisniji zwolnij 7 x<S2>, a nastepnie 2 x <S1>).

ZALEZNE USTAWIENIE TRYBU PRACY PRZYCISKOW.

1 kanat [5-2] zalezne (bedac w konfiguracji na pozycji 1, nacisniji zwolnij 4 x <S2>, a nastepnie <S1>).

2 kanat [6-2] zalezne (bedac w konfiguracji na pozycji 1, nacisniji zwolnij 5 x <S2>, a nastgpnie <S1>).

3kanat[7-2] zalezne (bedac w konfiguracji na pozycji 1, nacisniji zwolnij 6 x <S2>, a nastgpnie <S1>).

4 kanat [8-2] zalezne (bedac w konfiguracjina pozycji 1, nacisniji zwolnij 7 x <S2>, a nastgpnie <S1>).

Zalezne ustawienie pracy przyciskow powoduje zalezng prace kanatow a to z kolei 0znacza iz nacisnigcie przycisku 1 kanatu spowoduje wigczenie kanatu 1. Natomiast nacisnigcie przycisku 2
kanafu spowoduje wytgczenie kanatu 1 i jednoczesne wigczenie kanatu 2. Funkcja ta dziata zaréwno w trybie bistabilnym jak i monostabilnym. W przypadku pracy kanatu w trybie
monostabilnym skrdci czas jego pracy.

W celu blizszego wyjasnienia dziatania tej funkcji ponizej przedstawiono przyktad dziatania kanatéw w trybie zaleznym.

Do 1 przycisku w pilocie przypisany jest 1 kanat, natomiast do 2 przycisku w pilocie przypisany jest 2 kanat.

Jezeli naci$niemy 1 przycisk w pilocie to wigczy sie 1 kanat w trybie monostabilnym lub bistabilnym, zaleznie od ustawier w konfiguracji (poziomo, 1 pozycja, lewa lub prawa strona tabeli).
Nacisnigcie przycisku 2 w pilocie podczas trwania wtgczonego kanatu 1, spowoduje wyfaczenie kanatu 1 wigczenie kanatu 2. Ponowne nacisnigcie przycisku 1 kanatu spowoduje wytaczenie
kanatu 2 oraz wigczenie kanatu 1. Taka sama procedura dotyczy kanatow 3 i 4. Oczywiscie, mozemy w konfiguracji ustawic, ze 1 kanat bedzie zalezny od 2, a 2 kanat nie bedzie zalezny od
kanatu 1 lub odwrotnie. Wowczas w konfiguracji nalezy ustawic:

1 kanat [5-2] zalezny (bedac w konfiguracji na pozycji 1, nacisniji zwolnij 4 x <S2>, a nastepnie <S1>),

2 kanat [6-1] niezalezny (bedac w konfiguracji na pozycji 1, nacisniji zwolnij 5 x <S2>, a nastgpnie 2x<S1>).

lub odwrotnie:2 kanat bedzie zalezny od 1 a 1 kanat nie bedzie zalezny od kanatu 2. Wéwczas w konfiguracji nalezy ustawic:

1 kanat [5-1] niezalezny (bedac w konfiguracji na pozycji 1, nacisniji zwolnij 4 x <S2>, a nastgpnie 2x<S1>),

2 kanat [6-2] zalezny (bedac w konfiguracji na pozycji 1, nacisnij i zwolnij 5 x <S2>, a nastepnie <S1>).

USTAWIENIE TRYBU BRAMA.
1 kanat i 2 kanat razem [9-1] ustawienie systemu w tryb brama (1 brama), (bedac w konfiguracji na pozycji 1, nacisnij i zwolnij 8 x <S2>, a nastepnie 2 x <S1>).
3 kanat i 4 kanat razem [10-1] ustawienie systemu w tryb brama (2 brama), (bedac w konfiguracji na pozycji 1, nacisnij i zwolnij 9 x <S2>, a nastepnie 2 x <S1>).

W trybie bramy do obstugi 1 przycisku w pilocie przyporzadkowane sq 2 kanaty: kanat 1 i kanat 2.

W trybie bramy do obstugi 2 przycisku w pilocie przyporzadkowane sq 2 kanafy: kanat 3 i kanat 4.

Mozliwe sq ustawienia mieszane na przykifad:

1 kanat i 2 kanat razem [9-1] ustawienie systemu w tryb brama, 3 kanat monostabilny lub bistabilny, 4 kanat bistabilny lub monostabilny.

3 kanat i 4 kanat razem [10-1] ustawienie systemu w tryb brama, 1 kanat monostabilny lub bistabilny, 2 kanat bistabilny lub monostabilny.

Ustawienie [9-1]. Kazde nacisniecie przycisku gtdwnego w pilocie powoduje statq sekwencje dziatania wyjsc:

- 1 naci$nigcie przycisku 1 w pilocie spowoduje zatgczenie 1 kanatu (przekaznika),

- 2 nacisnigcie przycisku 1 w pilocie spowoduje wytaczenie 1 kanatu (przekaznika),

- 3 naci$niecie przycisku 1 w pilocie spowoduje zatgczenie 2 kanatu (przekaznika) o ile takie wyjscie dany typ systemu posiada,

- 4 nacisnigcie przycisku 1 w pilocie spowoduje wytaczenie 2 kanatu (przekaznika).

W celu blizszego wyjasnienia dziatania, ponizej zostat opisany przyktad dziatania kanatéw.

W trybie bramy [9-1] do obstugi 1 przycisku w pilocie przyporzadkowane sq 2 kanaty: kanat 1 i kanat 2.

W trybie bramy [10-1] do obstugi 2 przycisku w pilocie przyporzadkowane sq 2 kanaty: kanat 3 i kanat 4.

Kazde kolejne nacisnigcie przycisku w pilocie spowoduje statg sekwencje dziatania wyjsc:

a) 1 nacisniecie powoduje zataczenie 1 kanatu (przekaznika),

b) 2 nacisnigcie powoduje wytgczenie 1 kanatu (przekaznika) pod warunkiem, ze to wyjscie (przekaznik) jest aktualnie zataczony, jezeli nie system przechodzi do punktu c jak ponizej,

¢) 3 nacisniecie powoduje zataczenie 2 kanatu (przekaznika),

d) 4 nacisnigcie powoduje wytqczenie 2 kanatu (przekaznika) pod warunkiem, ze to wyjscie (przekaznik) jest juz zataczony, jezeli nie, system przechodzi do punktu a jak wyzej.

Dziatanie 2 przycisku w pilocie powoduje identyczng sekwencje dziafan, jak 1 przycisku, z tym ze dotyczy 3 kanatu i 4 kanatu. Do kazdego kanatu przypisane jest, na stafe, jedno wejscie
TRIGGER/RESET. W przypadku 4 kanatowego systemu mamy 4 wejscia. W zalezno$ci od potrzeby wejscie to moze byc¢ ustawione jako: RESET (zatrzymanie pracy kanatu) i TRIGGER
(rozpoczecie pracy kanatu). Jezeli podczas dziatania wyjscia 1 kanatu (w trybie monostabilnym lub bistabilnym) na wejscie TRIGGER/RESET 1 kanatu zostanie podany impuls masy o czasie
dtuzszym niz 0,2 sekundy spowoduje to zatrzymanie pracy 1 kanatu. Sytuacja ta dotyczy pozostatych 3 kanatow o ile dany typ systemu posiada takie wejscie (TRIGGER/RESET) i zostato ono
odpowiednio ustawione w konfiguracji systemu.Jezeli w konfiguracji systemu ustawiono wejscie 2 TRIGGER/RESET jako TRIGGER, to pojawianie si¢ Sygnafu masy na wejsciu 2 spowoduje
tylko 1 krok w dziataniu systemu z 2 mozliwych w kierunku od punktu (a) do (d) wigcznie.

KLASYCZNE USTAWIENIE PRACY SYSTEMU.

1 kanat i 2 kanat [9-2] klasyczne ustawienie 1 i 2 kanatu (bedgc w konfiguracji na pozycji 1, nacisnij i zwolnij 8 x <S2>, a nastepnie <S1>).

3 kanat i 4 kanat [10-2] klasyczne ustawienie 3 i 4 kanatu (bedac w konfiguracji na pozycji 1, nacisnij i zwolnij 9 x <S2>, a nastgpnie <S1>).

Ustawienie to ma za zadanie rozdzielenie kanatow wyjsciowych (w odréznieniu od trybu brama) i powrét do klasycznego trybu pracy systemu. Kazdy przycisk w pilocie posiada
przyporzadkowany kanat na danym wyjsciu.




RESET (zatrzymanie pracy kanatu).

1 kanat [11-1] zatrzymanie pracy kanatu 1 (bedgc w konfiguracji na pozycji 1, nacisniji zwolnij 10 x <S2>, a nastepnie 2 x <S1>).

2 kanat [12-1] zatrzymanie pracy kanatu 2 (bedac w konfiguracjina pozycji 1, nacisnijizwolnij 11 x <S2>, a nastepnie 2 x <S1>).

3kanat [13-1] zatrzymanie pracy kanatu 3 (bedac w konfiguracjina pozycji 1, nacisnijizwolnij 12 x <S2>, a nastepnie 2 x <S1>).

4 kanat [14-1] zatrzymanie pracy kanatu 4 (bedgc w konfiguracji na pozycji 1, nacisniji zwolnij 13 x <S2>, a nastepnie 2 x<S1>).

Do kazdego kanatu przypisane jest na stafe jedno wejscie TRIGGER/RESET. Wejscie to moze by¢ ustawione w konfiguracji systemu jako wejscie RESET. Jezeli podczas dziatania kanatu 1
(w trybie monostabilnym lub bistabilnym), na wejscie 1 TRIGGER/RESET (1 kanat) zostanie podany impuls masy o czasie wigkszym niz 0,2 sekundy spowoduje to zatrzymanie pracy kanatu 1.
Ta sama sytuacja dotyczy wszystkich kanatéw o ile dany typ systemu posiada takie wejscie. Jezeli kanatjest ustawiony jako bistabilny to podanie sygnatu RESET spowoduje zatrzymanie pracy
i sygnalizacje 2 x wyjscie “S”. Jezeli kanat ustawiony jest w tryb monostabilny to podanie sygnatu RESET spowoduje zatrzymanie pracy bez sygnalizacjina wyjsciu “S”.

TRIGGER (rozpoczecie pracy kanatu).

1 kanat [11-2] rozpoczecie pracy kanatu 1 (bedac w konfiguracjina pozycji 1, nacisniji zwolnij 10 x <S2>, a nastepnie 1 x<S1>).

2 kanat[12-2] rozpoczecie pracy kanatu 2 (bedac w konfiguracjina pozycji 1, nacisniji zwolnij 11 x <S2>, a nastepnie 1x<S1>).

3kanat [13-2] rozpoczecie pracy kanafu 3 (bedac w konfiguracji na pozycji 1, nacisniji zwolnij 12 x <S2>, a nastepnie 1x<S1>).

4 kanat [14-2] rozpoczecie pracy kanatu 4 (bedac w konfiguracji na pozycji 1, nacisniji zwolnij 13 x <S2>, a nastepnie 1x<S1>).

Do kazdego kanatu przypisane jest na stafe jedno wejscie TRIGGER/RESET. Kazde z 4 mozliwych wejsc reaguje tylko na sygnaty elektryczne, ktére majq warto$¢ mniejsza niz 1,3 Vio czasie
trwania dfuzszym niz 0,2 sekundy. Na tym wejsciu moga sie pojawic napiecia w zakresie 0 do 50 V. Kazde wejscie jest zawieszone przez rezystor 2200 ohm do napigcia wewnatrz +5 V. Kazde
podanie napigcia wyzszego niz napiecie +5 V powoduje odcigcie przez whudowane wewnatrz diody, ale nie uszkodzenie. Wejscie to moze byc ustawione w konfiguracji systemu jako
wejscie TRIGGER. Podanie niskiego napiecia (masy) o czasie trwania co najmniej 0,2 sekundy na wejécie 1 TRIGGER/RESET powoduje zataczenie kanatu 1 (sygnalizowane 1 x wyjscie “S’).
Jezeli wejscie pozostanie nadal na niskim poziomie po zakonczeniu generacji impulsu ustawionego w konfiguracji, system nie przedfuzy czasu ustawionego w konfiguracji. Natomiast podanie
kolejnego impulsu niskiego napigcia (masy) o czasie trwania co najmniej 0,2 sekundy na wejscie 1 TRIGGER/RESET powoduje przedtuzenie czasu trwania impulsu monostabilnego
(sygnalizowane 1 x wyjscie “S”). Opisana sytuacja dotyczy 1i 2 kanatu systemu ustawionych w trybie monostabilnym. Kanaty 3i 4 nie posiadaja wejscia TRIGGER/RESET.

Wejscia TRIGGER/RESET sq wej$ciami dwustanowymi, jako stan niski wejscia TRIGGER/RESET traktowane sq napigcia nizsze od 1,3 V, natomiast jako stan wysoki napiecia wyzsze
od 3,5 V, maksymalnie do 50 V napigcia statego.

MONOSTABILNY START-STOP (rejestracja czasu generacji impulsu w trybie monostabilnym przyciskiem <S1>).

1 kanat [15] rejestracja czasu kanatu 1 (bedac w konfiguracji na pozycji 1, nacisniji zwolnij 14 x <S2>).

2 kanat [16] rejestracja czasu kanatu 2 (bedac w konfiguracji na pozycji 1, nacisniji zwolnij 15 x <S2>).

3kanat[17] rejestracja czasu kanatu 3 (bedac w konfiguracjina pozycji 1, nacisnijizwolnij 16 x <S2>).

4 kanat[18] rejestracja czasu kanatu 4 (bedac w konfiguracjina pozycji 1, nacisnijizwolnij 17 x<S2>).

Pozycje od 15 do 18 dajg nam mozliwo$c ustawiania czasu generacjiimpulsu monostabilnego dla kazdego z czterech kanatéw z osobna.

Aby zarejestrowac czas generacji impulsu monostabilnego dla kanatu 1 nalezy wej$¢ na 15 pozycje konfiguracji. Rejestracji czasu dokonujemy przyciskiem <S1> (czerwony): naciskamy i
trzymamy przez zadany czas a nastepnie puszczamy, czas automatycznie zostanie zapamietany. Naci$niecie i trzymanie przycisku <S1> (czerwony) bedzie sygnalizowane: wigczeniem diody
i przekaznika (kanatu dla ktérego rejestrujemy czas, tu kanat 1) oraz 1 x wyjéciem sygnalizacyjnym “S”. Zaréwno dioda jak i przekaznik bedq wigczone przez caly czas trzymania przycisku
<S1> (czerwony) co oznacza rejestracje czasu. Z chwila zwolnienia przycisku <S1> (czerwony) rejestracja czasu zostaje zakoriczona. Fakt ten sygnalizowany jest przez: wytaczenie diody i
przekaznika (kanatu dla ktorego rejestrujemy czas, tu kanat 1) oraz 2 x wyjécie sygnalizacyjne “S”. Nastepnie sterownik potwierdza zapisanie czasu do pamigci EEPROM (kanatu dla ktorego
rejestrujemy czas, tu kanat 1) 1 x wigczeniem/wytaczeniem przekaznika (przekaznik wigczy/wytaczy sie tyle razy, ile wynosi numer kanatu, dla ktorego zarejestrowany zostat wtasnie czas).
Tak zarejestrowany czas automatycznie zapisywany jest w pamieci nieulotney.

Podczas rejestracji czasu aktywne sq wejscia TRIGGER/RESET od kanatu 1 do 4 dajace mozliwo$¢ rejestracji czasu monostabilnego. Podanie niskiego stanu na dowolne wejscie
TRIGGER/RESET kanatu powoduje rejestracje czasu pod warunkiem, ze rozpoczecie odmierzania czasu zostafo zainicjowane przyciskiem <S1> (czerwony). Natomiast podanie sygnatu
wysokiego czy tez odfgczenie minusa (masy) zasilania od wejscia TRIGGER/RESET, powoduje zakoriczenie rejestracji czasu i automatyczne zapisanie do pamieci nieulotnej systemu.

Jezeli zostat uruchomiony kanat w trybie monostabilnym z wejécia TRIGGER/RESET, a podczas klasycznej pracy zostat nacisniety krétko przycisk w pilocie odpowiadajacemu kanatowi
spowoduje to natychmiastowe zakoriczenie pracy kanatu bez sygnalizacji na wyjsciu “S”. Zapis do pamigci nielotnej pozostafych funkcji w konfiguracji musi by¢ poprzedzony nacisnieciem 2
przyciskow (jednocze$nie: <S1>i<S2>) na czas co najmniej 2 sekund.

Ponizej przedstawiono przyktad rejestracji czasu dla 1 kanatu wraz z opisem poszczegélnych krokéw.

oy Naciénij i zwolnij Nacisnij Odczekaj Zwolnij

w konfiguracji y
napozyGji1 14 x <S2> y <S§1> s zgdany czas ’ <S1> A

a) Bedac w konfiguracji na pozycji 1: nalezy przej$¢ na 1 pozycje w konfiguracji sterownika (patrz: Wejscie do konfiguracji).

b) Naci$nij i zwolnij 14 x przycisk <S2>: oznacza iz nalezy 14 x nacisnac i zwolni¢ przycisk <S2>, dzieki temu przejdziemy na 15 pozycji w konfiguracji: Monostabilny START
(rozpoczecie zapisu czasu, kanat 1).

¢) Nacisnij <S1>: nalezy nacisnac przycisk <S1> co rozpocznie rejestracje czasu. Sygnalizowane bedzie to wigczeniem diody oraz przekaznika 1 kanatu (rozpoczecie rejestracji czasu
sygnalizowane jest rowniez 1 x na wyjsciu “S’).

d) Odczekaj zadany czas: nalezy odczekac (ciggle trzymajac weisniety przycisk <S1>) czas jaki chcemy ustawic dla 1 kanatu (tryb monostabilny).

e) Zwolnij <S1>: wéwczas przejdziemy do pozycji: Monostabilny STOP (zakoriczenie zapisu czasu, kanat 1) co oznacza zakoriczenie rejestracji czasu dla kanatu 1 i sygnalizowane
Jjest wylaczeniem diody LED oraz przekaznika 1 kanatu (zakonczenie rejestracji czasu sygnalizowane jest rowniez 2 x na wyjsciu “S’). Nastepnie sterownik potwierdza zapisanie
czasu do pamieci EEPROM dla 1 kanatu 1 x wigczeniem/wytaczeniem przekaznika (przekaznik wigczy/wytaczy sie tyle razy, ile wynosi numer kanatu, dla ktérego zarejestrowany
zostat wtasnie czas). Aby ponownie zarejestrowac czas (dla tego samego kanatu) nalezy powtérzy¢ czynno$ci poczawszy od punktu c.

DODATKOWE FUNKCJE STEROWNIKA.

SYGNALIZACJA STANU WLACZENIA/WYLACZENIA KANALU.

Kazde wigczenie kanatu pracujgcego w trybie bistabilnym lub monostabilnym sygnalizowane jest 1 x wyjscie “S” (powoduje pojawienie sie Sygnatu masy na czas 0,2 sekundy na tym
wyjsciu).

Kazde wyfgczenie kanatu pracujgcego w trybie bistabilnym sygnalizowane jest 2 x wyjscie “S” (powoduje dwukrotne pojawienie sie Sygnafu masy na czas 0,2 sekundy na tym wyjsciu).
Wytaczenie kanafu pracujgcego w trybie monostailnym nie jest sygnalizowane.

SYGNALIZACJA STANU ZUZYCIA BATERII W PILOCIE.

Po kazdorazowym naci$nigciu ktoregokolwiek przycisku w pilocie, system sprawdza stopien zuzycia baterii.

Jezeli okaze sie, iz bateria w pilocie jest na wyczerpaniu system zasygnalizuje ten fakt 6 krotnym sygnatem na wyjsciu “S”.

Po sygnalizacji stanu zuzycia baterii 5 x wyjscie “S”, system standardowo wykonuje zadany rozkaz przestany z pilota.

Naci$niecie pilota z zuzyta baterig gdy system zostat zablokowany pilotem serwisowym (po naci$nieciu 3 jednoczes$nie przyciskow w pilocie odpowiadajacym 2, 3 i 4 kanatowi) bedzie
powodowac standardowg sygnalizacje zuzycia baterii, ale nie bedzie uruchamiac zadnego kanatu.

PILOT MASTER.

Sterowniki radiowe ,,SR-2" i ,,SR-4” umozliwiajg obstuge pilotéw nadrzednych MASTER.

Pilot MASTER to klasyczny pilot z tq réznicg, iz zostat specjalnie zaprogramowany aby byt przez system rozpoznawany i umozliwiat wykorzystanie dodatkowych funkcji. Pilot MASTER
dodatkowo podaje sygnat (1 x o czasie 0,5 sekundy masa na dodatkowym wyjsciu) gdy zostanie nacisniety dowolny przycisk w tym pilocie. Wyjscie nie jest wyprowadzone na zewnatrz
obudowy, znajduje sie na ptytce systemu obok diody LED czerwonej (1 kanatu) - otwér do przylutowania przewodu. Maksymalne obcigzenie tego wyjscia wynosi 300 mA. W przysztosci
zostang stworzone dodatkowe funkcje w oparciu o piloty MASTER i SERWISOWY.
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PILOT SERWISOWY.

Pilot serwisowy jest to klasyczny, 4 kanatowy pilot (Lider Q) lub inny 4 kanatowy specjalnie zaprogramowany tak, aby byt przez system rozpoznawany i umozliwiat korzystanie z
dodatkowych funkcji. Pilot SERWISOWY przeznaczony jest wytacznie dla instalatoréw systeméw zdalnego sterowania i zabezpieczen. Oczywiscie, tym samym 1 pilotem mozna
obstugiwac wiele systeméw ,,SR-2" i ,,SR-4”.

Jezelitakipilot zostanie zarejestrowany w systemie wéwczas moze realizowac dodatkowe funkcje:

a) blokada rejestracji nowych i usuwania istniejacych pilotéw,

b) dostep do konfiguracji systemu,

¢) zdalne sterowanie systemu i zablokowania pracy systemu w migjscu montazu (np.: brak uregulowanej naleznosci za montaz systemu).

Aby pilot SERWISOWY mdgt realizowac swe zadania nalezy go zarejestrowac w systemie. Po nacisnieciu jednoczesnie 3 przyciskéw w pilocie (odpowiadajacym 1, 3 i 4 kanatowi) nastapi
zablokowanie dostepu do nastepujacych funkgji:

a) blokada rejestracji nowych i usuwania istniejgcych pilotow (przycisk czerwony <S1> na ptycie gtéwnej systemu),

b) dostep do konfiguracji systemu (przycisk czarny, szary lub biaty <S2> na ptycie gtéwnej systemu).

Przyjecie takiego rozkazu zostanie zasygnalizowane 3 x wyjscie “S”, Zzaden z kanatéw nie zostanie uruchomiony.

Po naci$nieciu dowolnego przycisku nastepuje odblokowanie wszystkich funkcjitym samym pilotem.

Po naci$nieciu jednoczesnie 3 przyciskow w pilocie (odpowiadajacym 1, 3 i 4 kanatowi) nastapi zablokowanie mozliwo$ci pracy systemu w miejscu montazu. Fakt zadziatania tej funkcji
zostanie potwierdzony 3 krotnym podaniem sygnafu masy na czas 0,2 sekundy na wyjsciu “S”. Po nacisnigciu dowolnego przycisku nastepuje odblokowanie wszystkich funkcji tym samym
pilotem.

Dodatkowe sygnalizacje pilota SERWISOWEGO:

a) staba bateria: naprzemiennie 6 lub 7 x na wyjsciu “S”

b) blokada pilota SERWISOWEGO: 8 x na wyjsciu “S”

c) wyjScie pilota SERWISOWEGO z funkcji “blokada”: sygnalizowane 5 x na wyjsciu “S”.

OPIS WYPROWADZEN ZLACZA 17 pin “SR-4” (na rysunku pokazano przyktad dla systemu 4 kanatowego).
112V (%).
2 MASA (-).
3 TRIGGER/RESET 1 KANALU (sterowanie poziomem masy).
4 TRIGGER/RESET 2 KANALU (sterowanie poziomem masy).
5 STYK PRZEKAZNIKA 1 KANALU (NO normalnie otwarty).
6 STYK PRZEKAZNIKA 1 KANALU (COM przefaczany).
7 STYK PRZEKAZNIKA 1 KANALU (NC normalnie zamkniety).
8 STYK PRZEKAZNIKA 2 KANALU (NO normalnie otwarty).
9 STYK PRZEKAZNIKA 2 KANALU (COM przefaczany).
10 STYK PRZEKAZNIKA 2 KANALU (NC normalnie zamkniety).
11 WYJSCIE “S” (wyjscie otwarty kolektor, sterowany masa, Imax = 300 mA).
12 STYK PRZEKAZNIKA 3 KANALU (NO normalnie otwarty).
13 STYK PRZEKAZNIKA 3 KANALU (COM przefaczany).
14 STYK PRZEKAZNIKA 3 KANALU (NC normalnie zamkniety).
15 STYK PRZEKAZNIKA 4 KANALU (NO normalnie otwarty).
16 STYK PRZEKAZNIKA 4 KANALU (COM przefaczany).
17 STYK PRZEKAZNIKA 4 KANALU (NC normalnie zamkniety).
Luzno wiszacy czarny przewdd z budowy to antena. Nie skracac !!!

UWAGI DO OBSLUGI | INSTALACJI SYSTEMOW ,,SR-2" i ,,SR-4".

Przy jednorazowym zaméwieniu i zakupie co najmniej 20 sztuk, firma Corado ustawi dowolng konfiguracje systemu wedfug zyczen klienta bez dodatkowych opfat. Do systemu mozna
zarejestrowac piloty wyprodukowane tylko przez firme Corado. Przy zaméwieniu dodatkowych pilotéw nalezy okre$lic rodzaj i typ pilota w uzywanym systemie. Wszelkie uwagi odno$nie
systemow ,,SR-2"i,,SR-4” sq mile widziane i prosimy przesyta¢ na adres: corado@post.pl. System ,,SR-4” posiada tylko 2 wyprowadzone wejscia TRIGGER/RESET dla 1 2 kanatu, kanat 3 i
4 nie posiada wejs¢ TRIGGER/RESET. Oprogramowanie systeméw ,,SR-2" i ,,SR-4” jest takie samo. Podstawowa réznica to sposob podfaczenia urzadzenia do systemu (mocowanie na
Srubki lub na zigcze samozaciskowe), ilo$¢ maksymalnie dostepnych kanatéw. Jezeli tym samym pilotem miatby by¢ sterowany samochodowy system alarmowy VERSUS oraz odbiornik
SYSTEMU ZDALNEGO STEROWNIA ,,SR-2" i ,,SR-4” z wigczong funkcjg (BRAMA) wéwczas nalezy naby¢ system typu ,,SR-2a/2” lub ,,SR-2a/3” kiedy posiadamy 3 przyciski w pilocie i
umozliwitoby dodatkowo sterownie 1 kanatem oprécz bramy np: alarm domowy. Jedyna réznica polega na zmianie programowo obstugi przyciskow w pilocie. Dodatnie napiecie zasilania
urzadzenia sterowanego z wyjscia “S” nie moze by¢ wigksze niz warto$¢ napiecia zasilania elektroniki, czyli maksymalnie DC +18 V. Przekroczenie tego parametru powoduje uszkodzenie
systemu. W systemie,,SR-2" kanat 3 (12 pin kolor rézowy) bedzie aktywny, jezeli posiadamy pilot z co najmniej 3 przyciskaminp: Banan, Banan Q, Lider Q.
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Podstawowe dane techniczne

Warto$¢

Sredni zasieg pilotéw (mierzony w otwartej przestrzeni, przy matym poziomie zaktocen)

50-100 metrow, £ 30%

Sredni czas sprawnosci baterii typu A23

od 6 do 18 miesiecy

Zalecany zakres temperatur poprawnej pracy -25do +70 °C
Uz: nominalne napigcie zasilania 10V do 18 VDC
Iz: prad zasilania przy wszystkich kanatach wytaczonych 8mA £ 10%

Iz: prad zasilania przy wigczonym dowolnym 1 kanale

40mA, £ 10%

Iz: prad zasilania przy wigczonych dowolnych 2 kanafach

72mA, £ 10%

Iz: prad zasilania przy wigczonych dowolnych 3 kanafach

103 mA, £ 10%

Iz: prad zasilania przy wigczonych 4 kanafach

135 mA, £ 10%

Inc: maksymalny ciggty prad zasilania styku przekaznika NC Imax 8A

Ino: maksymalny ciagty prad zasilania styku przekaznika NO Imax 12A

Icom: maksymalny ciggty prad zasilania styku przekaznika COM Imax 12A

Ibs: maksymalne obcigzenie wyjscia “S” Imax 300 mA

System kodowania danych: KeeLog® firmy Microchip z USA 7,3 x 10" kobinacji kodu
Czestotliwosc¢ transmisji danych (zalezna od rodzaju pilotéw) 366 MHz lub 433 MHz
Czutosci odbiornika radiowego (superreakcyjny) 50 uV, * 50%

Srednia moc nadawania pilota 5mW, £ 30%

www.corado.com.pl

e-mail: corado@post.pl

Firma Corado zyczy przyjemnego i bezawaryjnego uzytkowania

systemu zdalnego sterowania.
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