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Urz¹dzenie umo¿liwia u¿ytkownikowi zdalne za³¹czanie i wy³¹czanie urz¹dzeñ elektronicznych
i elektrycznych przy pomocy pilota radiowego. Transmisja radiowa u¿ywana do komunikacji pilota z
sterownikiem jest ca³kowicie bezpieczna dziêki zastosowaniu systemu szyfrowanej transmisji
i danych �Keeloq�® firmy Microchip Technology Inc. Wygl¹dem zewnêtrznym oraz rozmiarami
dok³adnie odpowiada powszechnie stosowanymprzeka�nikom typu: HFV4, HFV7A firmy Hongfa,
GRL-S-112D firmy Goodsky, firmy BOSCHMinirelays: 0 332 019 103. Do monta¿u sterownika
mo¿na wykorzystaæ standardowomontowanew samochodach gniazda do wy¿ej wymienionych
przeka�ników. to ma³e, ale jak¿e funkcjonalne urz¹dzenie posiada dwa kana³y sterowane
pilotem radiowym które w zale¿no�ci od wersji oprogramowaniamog¹ pracowaæw trybie zale¿nym
b¹d� niezale¿nym. Sterowniki mog¹ wspó³pracowaæ (jako elementy wykonawcze) z innymi
podzespo³ami steruj¹cymi i sygnalizacyjnymi.

Podstawowe funkcje “RSC-2”.
1.
2. RSC-2e RSC-2d f
3.
4.
5.
6.
7.
8.
9.

System generowania zmiennego kodu “KeeLoq ®” firmy Microchip.
Dwa kana³y pracuj¹ce w trybie niezale¿nym lub zale¿nym i .
Trwa³a pamiêæ pilotów, stanów kana³ów, konfiguracji po wy³¹czeniu zasilania.
Prosta i wygodna 4 funkcyjna konfiguracja za pomoc¹ konfiguratora K-2.
Praca kana³u w trybie monostabilnym z regulacj¹ czasu do 600 sekund.
Mo¿liwoœæ zarejestrowania do 6 pilotów w pamiêci EEPROM.
Niezale¿ne (reset) wy³¹czenie kana³u / kana³ów za pomoc¹ pilota (np Banan).
Wyjœcia kana³ów z przeci¹¿eniowym i termicznym zabezpieczeniem.
Sterowanie minusem zasilania (wyjœcie otwarty kolektor).

Wersje sterownika:�RSC-2�
RSC-2d G³ównego
Funkcyjnego
RSC-2e: G³ównego

Funkcyjnego
RSC-2f: Funkcyjnego

Pomocniczego
G³ówny

: sterownik dysponuj¹cy dwoma zale¿nymi kana³ami. Naci�niêcie przycisku pilota
w³¹cza minus zasilania na 1 kanale (wy³¹czaj¹c minus zasilania na 2 kanale). Naci�niêcie przycisku

pilota w³¹cza minus zasilania na 2 kanale (wy³¹czaj¹c minus zasilania na 1 kanale).
sterownik dysponuj¹cy dwoma niezale¿nymi kana³ami. Naci�niêcie przycisku

pilota w³¹cza lub wy³¹cza minus zasilania na 1 kanale. Naci�niêcie przycisku pilota
w³¹cza lub wy³¹cza minus zasilania na 2 kanale.

sterownik dysponuj¹cy dwoma zale¿nymi kana³ami. Naci�niêcie przycisku
pilota w³¹cza minus zasilania na 1 kanale (wy³¹czaj¹c minus zasilania na 2 kanale). Naci�niêcie
przycisku pilota w³¹cza minus zasilania na 2 kanale (wy³¹czaj¹c minus zasilania na
1 kanale). Przycisk pilota kasuje aktywny kana³.

Sterownik radiowy sterowany pilotem

RSC-2

Szczegó³owa instrukcja monta¿u, konfiguracji
i gwarancja znajduje siê wewn¹trz opakowania.
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Schemat pod³¹czeñ
steruj¹cego
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Wartoœæ

50 metrów, 30% przeciêtnie 90 m max
6 do 12 miesiêcy
-20 do +60°C
+10 V do +18 V DC

433.92 MHz   5%
-85 dbm,   10%
max 5 mW,   30%
Imax 3 A
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7,3 x 10   kombinacji kodu1  9

Podstawowe dane techniczne:
Œredni zasiêg pilotów (mierzony w otwartej przestrzeni, przy widocznoœci
bezpoœredniej przy ma³ym poziomie zak³óceñ).........................................
Œredni czas sprawnoœci baterii typu A23..................................................
Zalecany zakres temperatur poprawnej pracy...........................................
Nominalne napiêcie zasilania....................................................................
System kodowania danych: KeeLoq® firmy Microchip Technology Inc....
Czêstotliwoœæ transmisji danych (zale¿na od rodzaju pilotów)..................
Czu³oœci odbiornika radiowego (superreakcyjny)......................................
Œrednia moc nadawania pilota..................................................................
Maksymalne obci¹¿enie 2 kana³ów (tranzystora)......................................
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